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We care
about pigs.
ผูท้ีป่ระสงคเ์ป้าหมายของระดบัคณุภาพและประสทิธภิาพสงูสดุ

ในการสรา้งผลก�ำไรไดใ้นวฏัจกัรการผลติสกุรทัง้หมด จ�ำเป็น

ตอ้งมหีุน้สว่นทีม่คีวามสามารถอยูเ่คยีงขา้งกบัพวกเขา – ผูซ้ ึง่

ทุม่เทดว้ยใจรกัใหแ้กก่ารพฒันาโซลชู ัน่ทีเ่ขา้กบัความตอ้งการ

ของลกูคา้ไดอ้ยา่งเหมาะเจาะและน�ำไปใชป้ฏบิตัไิดจ้รงิ: ยนิดี

ตอ้นรบัสู ่WEDA – Dammann & Westerkamp GmbH – 

ใน ลตุเตนิ
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คณุลกัษณะ 

�	ควบคุมดว้ยคอมพวิเตอร ์เป็นระบบอตัโนมตัโิดยสมบูรณ์
�	ระบบใหอ้าหารแบบหลายระยะ
�	ใหอ้าหารตามความตอ้งการ โดยเป็นไปตามเสน้โคง้การ 
	 ใหอ้าหาร 
�	 ผสมอาหารอย่างแม่นย�ำและเตมิอาหารโดยไม่เหลอืกาก
�	 ตน้ทุนแรงงานต�่ำสดุ ความแม่นย�ำสูงสดุ
�	 ประหยดัค่าใชจ้่ายรวมทีเ่สยีไป
�	 ท�ำความสะอาดอตัโนมตัใินระดบัสูงสดุ
�	 จดัท�ำเอกสารขอ้มูลการกนิอาหารและประสทิธภิาพ
�	 �สตัวก์นิอาหารเหลวเพิม่ขึน้อย่างนอ้ย 15-20% ในสภาพ

อากาศทีร่อ้น
�	 การใหน้�ำ้ตามก�ำหนดการของวนั (โปรแกรมตวัดืม่)
�	 �อาจใชผ้ลผลติพลอยไดท้ัง้แบบแหง้และแบบเหลวได ้
�	 �สามารถใชผ้ลติภณัฑท์ุกอย่างเลีย้งได ้ดงัน้ันจงึไม่จ�ำกดัอยู่

เพยีงธญัพชื อาหารส�ำเรจ็รูป และอาหารเม็ดเหมอืนการให ้
อาหารแบบแหง้
�	 โครงสรา้งแบบโมดลูาร ์
�	 สามารถเลอืกขนาดระบบส�ำหรบัลกูคา้แตล่ะรายได ้

WEDA การใหอ้าหารแบบไมม่กีาก BW+ 
โซลูช ัน่ทีอ่อกแบบมาเฉพาะส�ำหรบัสตัวข์องคณุ ดว้ยการใหอ้าหารเหลวทีอ่อกแบบโดย WEDA น้ัน 
ท�ำใหส้ามารถเคลือ่นยา้ยอาหารในปรมิาณมากไดใ้นเวลาอนัสัน้ทีส่ดุ แมใ้นกรณีทีเ่คลือ่นยา้ยในระยะทาง
ไกล สตัวท์ ัง้จ�ำนวนนอ้ยและจ�ำนวนมากจะไดร้บัอาหารอย่างเหมาะสมเสมอดว้ยระบบนี้

กา
รใ

หอ้
าห

าร
เห

ลว

Liquid Feeding
www.youtube.com

ชอ่ง: WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH
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ตวัอยา่งหน่วยการใหอ้าหารแบบไมม่กีาก BW+
ตวัอย่าง ในหนา้ตอ่จากนี ้เราจะแสดงบางตวัอย่างของยนิูตจากทกุขอบเขตการผลติ

ขนาดส�ำหรบัสถานทีเ่ลีย้งสกุรขนุ 10,000 ตวัและลกูสกุร 5,000 ตวั

ขนาดส�ำหรบัสถานทีเ่ลีย้งสกุรขนุ 6,000 ตวั

Liquid Feeding
www.youtube.com

ชอ่ง: WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH

การใหอ้าหารเหลว
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ตวัอยา่งหน่วยการใหอ้าหารแบบไมม่กีาก BW+
ส�ำหรบัฟารม์ทกุขนาด ระบบใหอ้าหารเหลวของเราแตล่ะระบบสามารถปรบัใหเ้ขา้กบัความตอ้งการของคณุ
และปรบัใหเ้หมาะกบัฟารม์ทกุขนาดได ้

ขนาดส�ำหรบัสถานทีเ่ลีย้งลกูสกุร 4,000 ตวั

แม่สกุร 2,500 ตวั

กา
รใ

หอ้
าห

าร
เห

ลว

Liquid Feeding
www.youtube.com

ชอ่ง: WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH
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ขนาดส�ำหรบัสถานทีเ่ลีย้งสกุรขนุ 40,000 ตวั

แม่สกุร 3,600 ตวั

การใหอ้าหารเหลว

ตวัอยา่งหน่วยการใหอ้าหารแบบไมม่กีาก BW+
ดว้ยประสบการณม์ากมาย WEDA สามารถยอ้นกลบัไปยงัประสบการณท์ีม่อียู่มากมายได:้ ระบบให ้
อาหารเหลว WEDA ระบบแรกน้ัน พฒันาและผลติขึน้ในปี พ.ศ. 2510 (ค.ศ. 1967)

Liquid Feeding
www.youtube.com

ชอ่ง: WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH
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ตวัอยา่งหน่วยการใหอ้าหารแบบไมม่กีาก BW+
มทุีกสิง่ส�ำหรบัทุกคน ระบบใหอ้าหารเหลวของเราไดร้บัการออกแบบมาเป็นพเิศษเพือ่ตอบสนองความ
ตอ้งการของสตัวใ์นพืน้ทีก่ารผลติ ซ ึง่เร ิม่ต ัง้แตล่กูสกุรไปจนถงึสกุรขนุ

ระบบใหอ้าหารลกูสกุรทีย่งัไม่หย่านม Nutrix 

ระบบใหอ้าหารแบบไม่มกีาก คอนตคิอมพ ์ส�ำหรบัลกูสกุรสูงสดุ 1,500 ตวั

กา
รใ

หอ้
าห

าร
เห

ลว

Liquid Feeding
www.youtube.com

ชอ่ง: WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH
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ระบบใหอ้าหารสองเท่าแบบไม่มกีาก เชน่ ส�ำหรบัการเลีย้งแม่สกุร 150 ตวัในระบบปิด

ระบบใหอ้าหารแบบไม่มกีากส�ำหรบัสกุรขนุ 4,000 ตวั

การใหอ้าหารเหลว

ตวัอยา่งหน่วยการใหอ้าหารแบบไมม่กีาก BW+
แทงกม์หีลากหลายขนาด ขนาดของแทงกส์�ำหรบัระบบใหอ้าหารเหลวของเราสามารถปรบัไดต้ามความ
ตอ้งการของคณุ

Liquid Feeding
www.youtube.com

ชอ่ง: WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH
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ป๊ัม
เพือ่การส่งอาหารในระบบใหอ้าหารเหลวอย่างไวว้างใจได ้ปัม๊ของเราท�ำงานไดอ้ย่างน่าเช ือ่ถอืยิง่และไรปั้ญหาในการส่ง
ผ่านอาหารในระบบใหอ้าหารเหลวของคณุ ปัม๊เหล่านีผ้ลติขึน้ทีส่�ำนักงานใหญ่ของบรษิทัทีเ่มอืง Lutten และไดร้บัการทดสอบ
อย่างละเอยีดกอ่นทีจ่ะส่งออกจากโรงงานผลติ

กบัดกัหนิ 
ปลอดภยัส�ำหรบัป๊ัมของคุณ เพือ่ปกป้องปัม๊ของระบบใหอ้าหารเหลวของคณุ จงึมกีารใชก้บัดกัหนิเขา้ชว่ย แม่เหล็กก�ำลงัสูง
สามารถแยกวตัถทุีเ่ป็นโลหะออกได ้และตะแกรงทีต่ดิตัง้ไวใ้นระบบจะแยกวสัดแุปลกปลอมทีไ่ม่ใชโ่ลหะออกไป

คณุลกัษณะ 

�	 ปัม๊โรตาร ีและ ปัม๊หอยโข่ง
�	 �ปัม๊หอยโข่งไดร้บัการออกแบบมาเพือ่ใชใ้นขอบเขตงานที่

ยากล�ำบาก (เชน่ ในสือ่ทีข่น้หนืด)
�	 �ปัม๊หอยโข่ง: ราคาอะไหลคุ่ม้ค่า และโครงสรา้งทีผ่่านการ

พสิจูนม์าแลว้ว่าเหมาะส�ำหรบัระบบขนาดใหญ่
�	 �การดแูลซอ่มบ�ำรุงสะดวกง่าย ลกูคา้สามารถท�ำเองได ้
�	 แตล่ะปัม๊ผ่านการทดสอบกอ่นส่งถงึลกูคา้

กา
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หอ้
าห
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ลว
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3

ปัม๊หอยโข่ง
ปัม๊โรตาร ี
ปัม๊โรตาร ีดา้นหลงั

แผ่นกะบงั
ตะแกรง
แม่เหล็ก
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ตวัท�ำใหยุ้ย่
เพือ่ใหอ้าหารมคีวามเขม้ขน้เท่ากนัตลอดเวลา ตวัท�ำใหยุ้่ยท�ำหนา้ทีต่ดัสบัละเอยีดสือ่ทีส่ามารถสบูผ่านปัม๊ได ้เชน่ มนัฝร ัง่
ทอดและมนัฝร ัง่ ส่วนวตัถแุปลกปลอมทีม่นี�ำ้หนักมาก เชน่ หนิ จะถกูดกัจบัไว ้

คณุลกัษณะ 
�	 �พรอ้มใบมดีตดั
�	 �ช ิน้วตัถนุ�ำ้หนักเบาหรอืแมแ้ต่มนัฝร ัง่จะถกูตดัสบัละเอยีด

โดยใบมดีของตะแกรงตดัสบั
�	 �วตัถแุปลกปลอมทีน่�ำ้หนักมาก เชน่ หนิ ช ิน้ส่วนโลหะ จะถกู

ดกัจบัไวอ้ย่างปลอดภยัในถงัใบหน่ึง
�	 �สามารถควบคุมการท�ำงานของตวัท�ำใหยุ้่ยไดด้ว้ยการใช ้

อนิเวอรเ์ตอร ์(ส�ำหรบัรอบความเร็วระดบัต่าง ๆ)
�	 �ช ิน้ส่วนทีส่มัผสักบัอาหารท�ำจากเหล็กไรส้นิม

คณุลกัษณะ 

�	การสกึหรอต�่ำเน่ืองจากมชีอ่งเปิดขนาดใหญ่
�	เมมเบรนพเิศษส�ำหรบัส่วนประกอบทีม่ปีรมิาณน�ำ้มนั / 

	 คราบไขมนัสูง
�	ชอ่งเปิดขนาดใหญ่ท�ำใหไ้หลผ่านไดใ้นปรมิาณสูง
�	�เพือ่ใหท้นทานตอ่ความสกึหรอสูงขึน้ไปอกี จงึมตีวัวาลว์ท�ำ

จาก PVC ใหเ้ลอืกใชไ้ดอ้กีดว้ย

วาลว์การใหอ้าหาร
ผ่านการพสูิจนห์ลายลา้นคร ัง้ วาลว์การใหอ้าหารของเรามสี่วนตดัขวางของชอ่งเปิดทีก่วา้งและแผ่นเยือ่เมมเบรนพเิศษที่
มอีายใุชง้านยาวนาน

การใหอ้าหารเหลว
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แทงก ์
คณุภาพสูงสุดโดย WEDA เร ิม่ดว้ยถงั คอนตคิอมพ ์ไปจนถงึประเภท GR: เรามถีงัทีเ่หมาะสมกบัการใชง้านทกุระบบ และเรา
สามารถประกนัคณุภาพสูงสดุได ้เน่ืองจากแทงกเ์หล็กกลา้ไรส้นิมทัง้หมดของเราผลติในโรงงานทีส่�ำนักงานใหญ่ที ่Lutten

คณุลกัษณะ 

�	รูปรา่งถงัทีเ่หมาะสมจงึผสมไดอ้ย่างดเียีย่ม
�	แทงกท์�ำจากเหล็กกลา้ไรส้นิม
�	แทงก ์GR: ท�ำจาก GFK
�	ใสส่ลกัทีส่ะอาดเรยีบรอ้ย
�	เป็นแทงกท์ีส่รา้งแบบตดิสลกัเป็นส่วนใหญ ่ดงัน้ันจงึส่ง 

	 ผ่านอาหารในปรมิาณนอ้ยได ้
�	ควบคุมฝุ่นละออง: ลดฝุ่นละอองลงไดถ้งึ 95% ในครวัเตรยีม 
	 อาหารสตัว ์

ประเภท QXS
ปรมิาตร:  
650 ถงึ 

1,650 ลติร

ประเภท QS
ปรมิาตร:  
500 ถงึ 

2,000 ลติร

ประเภท QM
ปรมิาตร:  
1,500 ถงึ 

5,500 ลติร

ประเภท Q
ปรมิาตร:  
4,000 ถงึ 

25,000 ลติร

ประเภท GR
ปรมิาตร:  
1,000 ถงึ 

6,200 ลติร

ประเภท คอนตคิอมพ ์มปีรมิาตร: 5 ถงึ 150 ก.ก.
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ประเภท BWS มปีรมิาตร: 500 ถงึ 2,000 ลติร
ระบายอากาศแทงก ์พรอ้มดว้ยการควบคุมฝุ่นละออง
โหมดควบคุมฝุ่นละออง 3 โหมด: การชดเชยความดนั 
ปิด เมือ่ความดนัสูงกว่าเกณฑ ์และการชดเชยความดนั 
เมือ่สภาพความดนัต�่ำกว่าเกณฑ ์

1

2

3

4
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คณุลกัษณะ 

�	อปุกรณก์วนผสมท�ำจากเหล็กกลา้ไรส้นิม
�	�อปุกรณก์วนผสมทีม่ใีบมดีตดัสบั ส�ำหรบัตดัสบัส่วนประกอบ

ของอาหารสตัว ์(เชน่ ขนมปังหรอือาหารชนิดเสน้) ให ้
ละเอยีด
�	�ตวัเร ิม่ตน้แบบนุ่มนวล: สามารถเร ิม่เปิดใหเ้ดนิแบบนุ่มนวลได ้
�	ดไีซนแ์บบโมดลูารเ์พือ่การบ�ำรุงรกัษาง่าย
�	�ประหยดัพลงังาน 20% เน่ืองจากแนวความคดิในการ

ออกแบบมาพเิศษของใบมดีผสม

อปุกรณก์วนผสมสว่นประกอบ 
กวนผสมเขา้กนัอย่างด ีไม่เขย่า! อปุกรณก์วนผสมท�ำใหผ้สมสว่นประกอบของอาหารใหอ้อกมาเป็นเนือ้เดยีวกนัไดอ้ย่างเหมาะ
ยิง่ อปุกรณก์วนผสมของเรายงัมแีบบทีป่ระกอบดว้ยใบมดีตดัสบัแบบหมุนเร็วใหใ้ชไ้ดอ้กีดว้ย

การใหอ้าหารเหลว
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ไซโล เกลยีวตวัหนอน และตวัล�ำเลยีงแบบเกลยีว
จดัเกบ็อย่างเหมาะสมและเตมิขนาดปรมิาณอาหารอย่างวางใจได ้ในไซโลของเรา อาหารสตัวจ์ะยงัคงสดใหม่และคงสาร
อาหารไวค้รบถว้น ไม่วา่คณุจะเลอืกใชไ้ซโลประเภทใดก็ตาม 
ส�ำหรบัการเตมิสว่นประกอบของอาหารสตัวอ์ยา่งมปีระสทิธภิาพลงในถงัผสม เกลยีวตวัหนอนและตวัล�ำเลยีงแบบเกลยีวของเราท�ำ
หนา้ทีไ่ดอ้ยา่งวางใจได ้ไซโลทัง้หมดมจี�ำหน่ายในแบบทีต่ดิตัง้เคร ือ่งช ัง่น� ำ้หนักตามความตอ้งการไดเ้ชน่กนั

คณุลกัษณะ 
 
     เกลยีวตวัหนอนรางอาหาร (เกลยีวขวา-ซา้ย)
�	แบบเหล็กกลา้ไรส้นิมหรอืเหล็กชบุสงักะสี
�	แบบเหล็กกลา้ไรส้นิมไดร้บัการพฒันามาเป็นพเิศษ 
	 ส�ำหรบัธญัพชืทีผ่่านการผลติโดยใชก้รดหรอื CCM

     ไซโลวสัดุชบุสงักะสี
�	แผ่นโลหะลกูฟูกพเิศษรบัประกนัอายกุารใชง้านทีย่าวนาน
�	ความแข็งแรงของผนังไซโลถกูปรบัใหเ้หมาะสมกบัสภาพ 
	 ทอ้งถิน่
	    

�	  ไซโล GRP
�	ทนตอ่สภาพอากาศ
�	ตดิตัง้และบ�ำรุงรกัษาง่าย
�	ดา้นขา้งภายในไซโลเรยีบลืน่ท�ำใหล้ดการยดึเกาะ
	    
�	  ไซโลช ัน้ใน
�	ท�ำจากวสัดสุิง่ทอไฮเทคทีแ่ข็งแกรง่ ไม่เคลอืบ ท�ำใหร้ะบาย 

	 อากาศไดด้ี
�	ไม่สะสมเชือ้ราและจบัตวัเป็นกอ้น
�	สามารถจดัส่งมาพรอ้มกบักรวยขัน้บนัไดได ้   

1

2

3

4
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ตวัล�ำเลยีงสว่าน
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คณุลกัษณะ 

�	โดยเฉพาะทีเ่กีย่วเน่ืองกบัลกูสกุรและแม่สกุร
�	ปรบัค่า pH ในอาหารสตัว ์
�	ลดปัญหาในระบบทางเดนิอาหารไดอ้ย่างมนัียส�ำคญั
�	สตัวก์นิอาหารมากขึน้
�	วดัและควบคุมค่า pH (ห่วงโซค่วบคุมการวดั)  
	 ด�ำเนินการโดยอตัโนมตัิ
�	ความเป็นกรด-ด่างทีเ่หมาะสมจะชว่ยเพิม่อตัรา 

	 การรอดชวีติของสกุร
�	ขัน้ตอนทีไ่ดร้บัการจดสทิธบิตัรของ WEDA

ระบบควบคมุ pH ของ WEDA
สถานะสุขภาพดแีละสูญเสยีสตัวน้์อย ดว้ยตวัควบคุม pH จะวดัค่าความเป็นกรด-ด่างของอาหาร
เหลวทีผ่สมกนัแลว้และปรบัใหค้่าความเป็นกรด-ด่างใหอ้ยูใ่นระดบัทีก่�ำหนดไวล้่วงหนา้ ซ ึง่ชว่ยท�ำใหใ้น
ระบบทางเดนิอาหารของสตัวม์จีลุนิทรยีท์ีเ่หมาะสมในการย่อยอาหาร เน่ืองจากค่าความเป็นกรด-ด่างที่
คงทีม่ผีลในทางบวกตอ่ปรมิาณและกจิกรรมของเอ็นไซมท์ีช่ว่ยย่อยอาหาร

การวดัอตัราการไหลผา่นดว้ยคลืน่แมเ่หล็กไฟฟ้า
การวดัจะแยกจากคา่วดัของเครือ่งช ัง่ การวดัอตัราการไหลผ่านของอาหารหรอืน�ำ้ทีไ่หลออกไปจะ
เกดิขึน้หลงัจากปัม๊ และไม่ขึน้กบัค่าทีไ่ดจ้ากเคร ือ่งช ัง่ การวดัดงักล่าวจะชว่ยใหก้ารเตมิขนาดปรมิาณ
อาหารสตัวม์คีวามแม่นย�ำมากขึน้

คณุลกัษณะ 

�	�เมือ่เปรยีบเทยีบกบัคูแ่ข่งของเรา ไม่เกดิการเพิม่น�ำ้ใชใ้น
ระหว่างการใหอ้าหาร (ดูวดิโีอส�ำหรบัค�ำอธบิาย)
�	การเตมิส่วนประกอบอาหารทีแ่ม่นย�ำสูง

PH Control
www.youtube.com

ชอ่ง: WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH

DFM
www.youtube.com

ชอ่ง: WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH

การใหอ้าหารเหลว
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1

3 4 2

คณุลกัษณะ 
 
     WACS (ระบบท�ำความสะอาดแอคทฟี WEDA)
�	ท�ำความสะอาดท่อดา้นล่างอย่างสมบูรณแ์บบโดยอตัโนมตัิ
�	เหมาะส�ำหรบัยูนิตเกอืบทุกประเภท
�	ลดงานการท�ำความสะอาดดว้ยมอื
�	ผสานรวมเขา้กบัระบบทีใ่ชอ้ยูโ่ดยไรปั้ญหา 
 
 

     Hy.Light
�	การแผ่รงัสยีูวทีีผ่่านการพสิจูนแ์ลว้
�	ใชง้านบนพืน้ฐานแสงยูว ี100%
�	ฆ่าเช ือ้แบคทเีรยีและเช ือ้โรคบนผนังแทงก ์
�	ป้องกนัการกอ่ตวัของเชือ้ราและยสีต ์
�	Hy.Light สามารถปิดใชง้านไดโ้ดยง่าย
�	�ไม่ท�ำอนัตรายตอ่มนุษย ์เชน่ เมือ่ใชไ้อกรด 

หรอืโอโซน เป็นตน้
�	ไม่เสีย่งตอ่การกดักรอ่นยูนิต

แพก็เกจสุขอนามยั WEDA 
ท�ำความสะอาดระดบัสูงสุด เพือ่ประกนัเร ือ่งสุขภาพทีด่ขีองสกุรของคณุ WEDA ไดพ้ฒันาแพ็กเกจ

 

สุขอนามยัทีใ่ชง้านไดอ้ย่างมปีระสทิธภิาพส�ำหรบัระบบใหอ้าหารเหลว

�	   ระบบท�ำความสะอาดแทงก ์/ เคร ือ่งฉีดน�ำ้
�	ท�ำงานดว้ยปัม๊
�	ท�ำความสะอาดฝาและผนังแทงกโ์ดยใชน้�ำ้หรอืสาร 
	 ท�ำความสะอาด
�	�ท�ำความสะอาดอย่างมปีระสทิธภิาพเน่ืองจากแรงดนัน�ำ้ 

สูงและน�ำ้ในปรมิาณมาก 
 
     
�	   กรวยรบัอาหารขาเขา้
�	�ปลัก๊รูปกรวยชว่ยป้องกนัไม่ใหเ้กดิการดดูน�ำ้เขา้ไปยงัส่วน

ประกอบแหง้ (ไม่มกีารกอ่ตวัของเชือ้รา)
�	ส่วนทา้ยของจานในถงัเรยีบลืน่
�	หลกีเลีย่งการเกดิเช ือ้โรคทีท่างเขา้ของเกลยีวตวัหนอน

1

2

3

4
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Hygiene
www.youtube.com

ชอ่ง: WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH
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5 6

7

     บอลวาลว์
�	ตดิตัง้โดยตรงทีปั่ม๊โรตารหีรอืสเตเตอรข์อง

 

	 ปัม๊หอยโข่ง
�	ไม่มมุีมหลบในระบบท่อ
�	ท�ำจากเหล็กกลา้ไรส้นิมทุกส่วน
�	�ท�ำงานซอ่มบ�ำรุงไดง่้ายเน่ืองจากเชือ่มตอ่ดว้ยสกร ู 

ไม่ใชต่ดิกาว 

    ป๊ัมเมมเบรน
�	ออกแบบมาพเิศษเพือ่ใชก้บัสารเคมี
�	ท�ำความสะอาดระบบใหอ้าหารรายสปัดาหโ์ดยอตัโนมตัิ
�	เพือ่ควบคุม pH และท�ำความสะอาดดว้ยด่าง
 
 

	    ท�ำความสะอาดดว้ย กรด / ดา่ง
�	การท�ำความสะอาดดว้ยกรด / ด่าง
�	�ท�ำความสะอาดโดยอตัโนมตัดิว้ยด่างเพือ่ก�ำจดั 

จลุนิทรยีท์ีท่นตอ่กรด (เชน่ ยสีต)์
�	ท่อทีป่ลอดภยัตอ่การลา้งดว้ยกรด

5

6

7

ส่วนเชือ่มตอ่ส�ำหรบัการท�ำความสะอาดดว้ย กรด/ด่าง ทีต่วั
ถงัผสม

แพก็เกจสุขอนามยั WEDA
สะอาดอย่างท ัว่ถงึ จากระบบท�ำความสะอาดส�ำหรบัระบบใหอ้าหารเหลวไปจนถงึกรวยรบัอาหารขาเขา้
เพือ่หลกีเลีย่งสิง่สกปรก ทุกสิง่รวมอยูใ่นแพ็กเกจสุขอนามยั WEDA

Hygiene
www.youtube.com

ชอ่ง: WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH

การใหอ้าหารเหลว
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คณุลกัษณะ 

�	ป้องกนัการตกตะกอนระหว่างการล�ำเลยีงอย่างตอ่เน่ือง
�	�ขณะเคลือ่นผ่านท่อใหอ้าหาร ส่วนผสมของอาหารจะม ี

การผสมกนัอกีคร ัง้อยู่เสมอ
�	�ภายในท่อประกอบดว้ยโครงสรา้งแบบเกลยีวทีม่ขีอบสูง 

ประมาณ 10 มม.

เมือ่ไม่ม ีMixPipe

MixPipe (ถงัผสม)
มกีารพยายามเลยีนแบบหลายคร ัง้แตไ่ม่ส�ำเรจ็ ดงันัน้ ใชข้องแทด้กีวา่! MixPipe ทีก่นัไม่ใหเ้กดิ
การแยกตวัของน�ำ้และอาหาร ซึง่เป็นหน่ึงในการพฒันาผลติภณัฑท์ีป่ระสบความส�ำเรจ็ทีส่ดุของเรา

สถานีจดัขนาดอาหารสตัว ์
จดัเกบ็พกัอาหารสตัวใ์นระหวา่งจา่ยอาหารไดอ้ย่างเหมาะสมไดทุ้กเมือ่ สถานีจดัขนาดอาหารสตัวเ์ป็นยูนิตเก็บพกัอาหาร
ในระหว่างการจ่ายอาหารสตัวส์�ำหรบัทัง้ส่วนประกอบแหง้และเปียก ล�ำเลยีงส่วนประกอบอาหารไปยงัถงัผสมของระบบใหอ้าหาร
เหลวโดยเกลยีวตวัหนอนล�ำเลยีง หรอืโดยสถานีปัม๊

คณุลกัษณะ 

�	ทางรบั CCM เขา้ทีคุ่ม้ทุน
�	�ภาชนะบรรจทุ�ำจากพลาสตกิเสรมิแรงดว้ยเสน้ใย 

ไฟเบอรก์ลาส (GRP) และส่วนขอบบนเสรมิความทนทาน
ดว้ยเหล็ก
�	แผ่นทีฐ่านของแทงกท์�ำจากเหล็กกลา้ไรส้นิม
�	เหมาะส�ำหรบั CCM (Corn-Cob-Mix) และธญัพชืเปียก
�	กอ้นหรอืมว้นขนาดใหญ่กว่าจะถกูบดและส่งออกมาอย่าง 
	 ปลอดภยั
�	มจี�ำหน่าย 5 ขนาด
�	พรอ้มทางเลอืกทีม่ากบัปัม๊ส่งกลบั
�	มฝีาปิดใหใ้ชไ้ดด้ว้ย
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MixPipe
www.youtube.com

ชอ่ง: WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH
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2

การฉีด MK

คณุลกัษณะ 

การฉีด MK 
�	�จดัขนาดการเตมิเขา้ในแต่ละคอกทีแ่ยกกนัและทั่วทัง้โรงเลีย้ง

สกุร
�	จดัขนาดเตมิสารปรุงแตโ่ดยตรงในท่อทางดิง่
�	ป้องกนัการพาสารปรุงแต่งเขา้สูไ่ลนก์ารใหอ้าหาร
�	�มั่นใจไดว้่าผสมสารปรุงแต่งเขา้กบัอาหารไดอ้ย่างมี

ประสทิธภิาพ

 
ยูนิตการเตมิสารปรุงแต่ง
�	จดัขนาดการเตมิสารปรุงแต่งแบบน�ำ้และแบบแหง้
�	�จดัขนาดการเตมิอย่างมปีระสทิธภิาพและแม่นย�ำ

การฉีด MK และยูนิตการเตมิสารปรุงแตง่
การเตมิสารปรุงแตง่ - ใชง้านง่ายและปลอดภยั ดว้ยการฉีด MK และยนิูตการจดัขนาดการเตมิสารปรงุแตง่ ท�ำใหส้ารปรงุ
แตง่เขา้สูก่ระบวนการอยา่งรวดเรว็และง่ายดาย จากน้ันสง่เขา้สูร่ะบบใหอ้าหารเหลว การเตมิสารปรงุแตง่จะเป็นการสง่เขา้ในถงัผสม
โดยตรง หรอืผ่านทางการฉีด MK สูร่ะบบสายสง่อาหารสตัวห์รอืทอ่ทางออก

ยูนิต�จดัขนาดการเตมิสารปรุงแต่ง

 MD40
 MD15
 S400

การใหอ้าหารเหลว

1

2

3
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ผลผลติพลอยได้
โซลูช ัน่ครบวงจรจากแหล่งเดยีว ผลผลติพลอยได ้เชน่ หางนม อาหารเหลอืทิง้จากครวั หรอืกากเนือ้มนัฝร ัง่หมกัเป็นแหล่ง
อาหารเสรมิโปรตนีและไขมนัทีม่รีาคาไม่แพงทีน่�ำมาผสมเขา้กบัส่วนประกอบอาหารหลกัทีม่มีาและน�ำไปเลีย้งสตัวไ์ด ้

คณุลกัษณะ 

�	ตน้ทุนต�่ำกว่าอาหารสตัวแ์บบเดมิ
�	ผสมเขา้กนัเป็นเนือ้เดยีว / ความหนืดของอาหารสตัว ์
�	อตัราการแปลงเนือ้ตอ่อาหารทีด่ี
�	ประโยชนด์า้นโภชนาการ / สุขภาพสตัว ์
�	กรดธรรมชาต ิ/ กรดแล็คตกิ
�	�การวางแผนทีป่รบัใหเ้หมาะกบัการใชง้านของลกูคา้เฉพาะ

ราย
�	WEDA สนับสนุนแผนการจดัเก็บผลผลติพลอยได ้

สถานีปัม๊ส�ำหรบัผลผลติพลอยได ้
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การหมกั 
ตน้ทุนต�ำ่กวา่และสุขภาพทีด่กีวา่ ส่วนประกอบอาหารสตัวท์ีห่มกัไดร้บัการพสิจูนแ์ลว้ว่าส่งผลดตีอ่
สุขภาพของสตัวใ์นโรงเลีย้งสกุร ชว่ยลดปัญหาการไอและทอ้งรว่งไดอ้ย่างมาก รวมถงึชว่ยลดเชือ้ 

แบคทเีรยีซลัโมเนลล่าดว้ย ซึง่ท�ำใหต้น้ทุนดา้นสตัวบาลและการใชย้าปฏชิวีนะลดลง

คณุลกัษณะ 

�	ผลดา้นบวกดา้นโปรไบโอตกิ
�	สามารถลดการใชย้าไดอ้ย่างมนัียส�ำคญั  
	 ดงัน้ันจงึลดตน้ทุนดา้นสตัวบาล
�	เพิม่ผลก�ำไรได ้80-200 บาทตอ่สกุรขนุหน่ึงตวั
�	ลดแรธ่าตฟุอสฟอรสัในสกุรขนุได ้100%
�	ลดปรมิาณฟอสฟอรสัในมูลเหลวไดอ้ย่างมนัียส�ำคญั
�	�ประหยดัตน้ทุนโดยการใชส้่วนประกอบอาหารพืน้บา้น
�	สามารถทดแทนการใชถ้ ัว่เหลอืงไดโ้ดยสมบูรณ์

การใหอ้าหารเหลว

Fermentation
www.weda.de/en/ 

liquid-feeding



26

ควบคมุเวลาการใหอ้าหาร / ตรวจจบัการใหอ้าหาร
การใชง้านศกัยภาพทางพนัธุกรรมสุกรของคุณอย่างมปีระสทิธภิาพ เซนเซอรร์างอาหารสามารถใชง้านส�ำหรบัทัง้การ
ควบคุมปรมิาณอาหารตามเวลาการใหอ้าหาร รวมถงึการใหอ้าหารโดยใชช้อ่งทางการตรวจจบัดว้ยเซนเซอร ์ระบบคอมพวิเตอร ์
ส�ำหรบัการใหอ้าหารจะใชเ้คร ือ่งวดัในรางอาหารตรวจสอบระดบัของอาหารในรางและปรบัการจ่ายอาหารใหเ้หมาะดทีีส่ดุ

คณุลกัษณะ 

�	�ไม่มเีศษอาหารตกคา้งทีก่อ่ตวัอยูใ่ตเ้คร ือ่งวดัในรางอาหาร
เน่ืองจากสตัวส์ามารถกนิอาหารทีอ่ยู่บรเิวณใตเ้คร ือ่งวดัได ้
(เคร ือ่งวดัตรวจสอบแบบแกว่งไปมา)
�	อตัราการกนิอาหารสูงกว่า จงึเพิม่น�ำ้หนักสตัวต์อ่วนัได ้

	 สูงกว่า
�	หลกีเลีย่งการใหอ้าหารมากหรอืนอ้ยเกนิไป
�	�สามารถควบคุมการใหน้�ำ้ผ่านระบบการใหอ้าหารเหลวได ้

ดว้ยเซนเซอร ์

คณุลกัษณะ 

�	ปรบัสมดลุอย่างเหมาะสมระหว่างความเร็วสูงสดุในการปัม๊ 
	 และอตัราการไหลออกทีแ่ม่นย�ำสูงสดุ
�	ควบคุมปัม๊จ่ายอาหารแบบตอ่เน่ืองไม่มขี ัน้ตอน
�	�ส่งอาหารเขา้สู่รางโดยความดนัทีล่ดลงอย่างมาก ป้องกนั	

การฉีดกระเด็นของอาหารในระหว่างการใหอ้าหาร
�	�นอกจากนีย้งัสามารถใชก้ารควบคุมเกลยีวตวัหนอนล�ำเลยีง

อาหารในไซโลเพิม่เตมิไดอ้กีดว้ย
�	ลดการสญูเสยีอาหาร
�	อายุการใชง้านยาวนาน ระบบสกึหรอต�่ำ 
�	ประหยดัการใชพ้ลงังานไฟฟ้า

การควบคมุอตัราการไหลอยา่งตอ่เน่ือง
ส�ำหรบัการใชง้านทีย่าวนานในยูนิตของคุณ ซอฟแวรร์ะบบใหอ้าหาร WEDA รว่มกบัตวัแปลงความถีท่�ำใหม้ั่นใจไดถ้งึอตัรา
การไหลทีต่อ่เน่ืองสม�่ำเสมอในท่อ และท�ำใหเ้กดิอตัราการไหลออกทีร่าบเรยีบเท่ากนัทีทุ่กวาลว์ แมว้่าความดนัจะเป็นไปตามระยะ
ทางทีเ่ปลีย่นก็ตาม ดว้ยวธินีีร้ะบบจะชว่ยลดการกระแทก จงึท�ำใหม้อีายกุารใชง้านทีย่าวนาน
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1 bar 
40Hz

100ltr./min

2,3 bar 
48Hz

100ltr./min.

2,6 bar 
52Hz

100ltr./min.

2,9 bar 
56Hz

100ltr./min.

100m



27

โรงเลีย้งลกูสกุรพรอ้มรางตดิเซนเซอร ์

โรงขนุสกุรทีม่รีางอาหารขนาดยาวและการควบคุมเวลาการใหอ้าหาร

การใหอ้าหารแบบไมม่กีาก BW+ ของ WEDA ในโรงเลีย้งสุกร
ตวัอย่าง ในหนา้ตอ่ไปนีเ้ป็นการแสดงรูปภาพบางส่วนจากโรงเลีย้งสกุร ซ ึง่แสดงถงึวธิกีารตดิตัง้การให ้
อาหาร แบบไม่มกีาก BW+ ของ WEDA

Liquid Feeding
www.youtube.com

ชอ่ง: WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH

การใหอ้าหารเหลว
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โรงผสมพนัธุ ์ทีม่คีอกกนิและนอน ประตดูา้นตะวนัตก

โรงขนุสกุรพรอ้มเซนเซอรร์างอาหารและใหอ้าหารตามความตอ้งการ

กา
รใ

หอ้
าห

าร
เห

ลว

การใหอ้าหารแบบไมม่กีาก BW+ ของ WEDA ในโรงเลีย้งสุกร
ดูแลและใสใ่จสุกรของคุณอย่างดทีีสุ่ด การใหอ้าหารแบบไม่มกีาก BW+ ของ WEDA ดแูลและควบคุม
พืน้ทีก่ารผลติทัง้หมดผ่านระบบควบคุมดว้ยคอมพวิเตอรแ์บบอตัโนมตัอิย่างเต็มทีท่ ัง้ระบบ

Liquid Feeding
www.youtube.com

ชอ่ง: WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH
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พืน้ทีส่�ำหรบัรอคลอด และการใหอ้าหารเป็นกลุ่ม

พืน้ทีค่ลอดทีม่กีารควบคุมเวลาการใหอ้าหาร

การใหอ้าหารแบบไมม่กีาก BW+ ของ WEDA ในโรงเลีย้งสุกร
ยดืหยุ่นในการใหอ้าหาร ดว้ยการใหอ้าหารแบบไม่มกีาก BW+ คณุสามารถใหอ้าหารสกุรไดทุ้ก
ผลติภณัฑ ์และดว้ยเหตผุลนี ้จงึไม่มขีอ้จ�ำกดัเฉพาะในการใหธ้ญัพชืเพยีงอย่างเดยีวเชน่กรณีการให ้
อาหารแหง้

Liquid Feeding
www.youtube.com

ชอ่ง: WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH

การใหอ้าหารเหลว
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Nutrix ระบบใหอ้าหารลูกสุกรทีย่งัไมห่ยา่นม
การใหอ้าหารลูกสุกรอยา่งเหมาะสม Nutrix เป็นระบบใหอ้าหารเหลวแบบอตัโนมตัสิมบรูณแ์บบพรอ้ม
เซนเซอรค์วบคมุ เพือ่สนับสนุนการใหอ้าหารลกูสกุรทีย่งัไม่หย่านมในชว่งแรกหลงัคลอด

คณุลกัษณะ 

�	ผลผลติเฉลีย่เพิม่ขึน้ 800 บาทตอ่ลกูสกุรหน่ึงครอก
�	อตัราการกนิอาหารสูงขึน้ 8 เท่าเมือ่เปรยีบเทยีบกบั 

	 การใหอ้าหารดว้ยมอื
�	ประหยดัอาหารทีใ่หก้บัแม่สกุร 20 ก.ก. ตอ่สกุร ตอ่ปี
�	ลดการตายของลกูสกุรเน่ืองจากลกูสกุรไดร้บัอาหาร 
	 อย่างเหมาะสม
�	�สุขภาพของแม่สกุรหลงัชว่งการใหน้มดกีว่าอย่างมนัีย 

ส�ำคญั (อตัราการเจรญิพนัธ ์ดุกีว่า สญูเสยีมวล 
กลา้มเนือ้นอ้ยกว่า)
�	�ใหอ้าหารลกูสกุรโดยเร ิม่จากอาหารทีแ่ทนนม อาหารออ่น

เร ิม่แรก จนถงึการใหอ้าหารหย่านม ผลลพัธค์อื ตน้ทุนการ
ใหอ้าหารลดลง

�	สภาพสุขอนามยัสกุรสูงสดุเน่ืองจากมกีารชะลา้งดว้ยกรด 
	 และด่าง รวมถงึท�ำความสะอาดท่อระบายน�ำ้
�	�ผ่อนแรงการท�ำงานในส่วนการจดัการลกูสกุรครอกใหญ ่ๆ 

ได ้เน่ืองจากระบบท�ำงานโดยอตัโนมตัแิละสามารถควบคุม 
ไดจ้ากระยะไกล
�	�เตมิอาหารในปรมิาณต�่ำสดุที ่30-40 กรมั ตอ่ การเตมิ

อาหารแตล่ะคร ัง้ลงในราง
�	ใหอ้าหารมากกว่า 100 คร ัง้ตอ่วนั

ครวัป้อนอาหาร Nutrix ตวัควบคุม Nutrix

กา
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ลว

Nutrix
www.weda.de/en/ 

liquid-feeding
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ดว้ยการชว่ยเหลอืของ “แผนการท�ำความสะอาด” คณุสามารถวางแผนการท�ำความระบบทัง้แบบอตัโนมตัแิละท�ำความสะอาด
ดว้ยตนเองไดส้�ำหรบัทัง้สปัดาห ์สามารถด�ำเนินกระบวนการท�ำความสะอาดอย่างถีถ่ว้นทีต่อ้งใชแ้รงและเวลามากไดใ้นวนัทีม่งีาน
นอ้ยหรอืไม่มงีาน

ภาพแสดงระบบ

Nutrix ระบบใหอ้าหารลูกสุกรทีย่งัไมห่ยา่นม
ประหยดัเงิน ดว้ย Nutrix คณุสามารถใหอ้าหารลกูสกุรไดทุ้กประเภท โดยเร ิม่ตน้ดว้ยอาหารทีใ่หแ้ทน
นม ตอ่ดว้ยอาหารออ่นเร ิม่แรก จนถงึอาหารส�ำหรบัหย่านม ผลลพัธค์อื ตน้ทุนการใหอ้าหารลดลง

Emptying
water

General parameters Clean weekly schedule

Weekday   Emptying Rinse
Hand1  Acid   Lye Report WACS+ WACSRinse

Hand2

YesMonday

Sunday Yes

Yes Yes Yes Yes

Yes

Yes

Yes

Yes

YesNo

No

No No No No

No

YesTuesday Yes Yes YesNo No No No No

Yes

Yes

Yes

Yes

Wednesday

Thursday

Friday

Saturday

Yes

Yes

Yes

Yes

Yes Yes Yes

Yes

Yes

Yes

Yes

Yes

Yes

Yes

Yes

No

No

No

No

No No No No

No

No

No

No No No

No No No

การใหอ้าหารเหลว

Nutrix
www.weda.de/en/ 

liquid-feeding
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Nutrix ระบบใหอ้าหารลูกสุกรทีย่งัไมห่ยา่นม
แนวคดิในการใหอ้าหาร ภาพผงักราฟการใหอ้าหารสตัวท์ีด่า้นลา่งนีแ้สดงใหเ้ห็นถงึแนวคดิของ Nutrix 
ระบบใหอ้าหารลกูสกุรทีย่งัไม่หย่านม ทีใ่ชใ้นการใหอ้าหารลกูสกุร 650 ตวั
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 นมส�ำหรบัลกูสกุร

  อาหารออ่นเร ิม่แรกส�ำหรบัลกูสกุร

อาหารเรง่โตลกูสกุร 1

x = ชว่งอาย ุ(วนั)
y = ปรมิาณอาหาร (ก.ก.)

5. 
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3.
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1.
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25,5

39

41,2
42,1

47,6

60,6

74,5 74,5

29,6

35,9

20,6

16,8

9,5

6,1

15,6

20,6

25,3

38,1

54,5

22,8 2,5

23,0

6,2
10,7

23,4

25,2
24,0

20,8

19,5

17,9

15

13,0

10,9

3,4 5,5

10,0

14,3

17,6
1,9

3,6

5,0

7,57,5
2,5

7,0

9,5

7,8

1,6
6,2

6,5

1,3
5,2

5,9

5,2
0,74,74,6

3,12,62,5

ดชันี:

Milk Milk

Nutrix
www.weda.de/en/ 

liquid-feeding
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ระบบส�ำหรบัแม่สกุร 2,500 ตวัทีเ่ดนิเคร ือ่งพรอ้มกนั (สามารถขยายระบบออกไปไดส้�ำหรบัแม่สกุรถงึ 4,000 ตวั)

Nutrix พรอ้มถงัผสม 2 ถงัและอปุกรณจ์ดัขนาดปรมิาณการ
ป้อน FD

Nutrix ระบบใหอ้าหารลูกสุกรทีย่งัไมห่ยา่นม
งานง่ายขึน้กวา่มาก เมือ่จดัการกบัลกูสกุรจากครอกใหญ ่ๆ หลายครอก ระบบ Nutrix ชว่ยลดงานลง
ไดม้ากอย่างชดัเจน เน่ืองจากระบบท�ำงานโดยอตัโนมตัแิละสามารถควบคุมไดจ้ากระยะไกล

อปุกรณจ์ดัขนาดปรมิาณการป้อน FD

การใหอ้าหารเหลว

Nutrix
www.weda.de/en/ 

liquid-feeding
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1 2

3

Nutrix ระบบใหอ้าหารลูกสุกรทีย่งัไมห่ยา่นม
เปลีย่นผ่านสถานะไดง่้ายดาย หลงัหย่านม ลกูสกุรสามารถอยูใ่นคอกเลีย้งสกุรตอ่ไปไดอ้กีสองสามวนั
เพือ่ใหล้กูสกุรเปลีย่นสภาพไปสูก่ารเลีย้งเรง่ลกูสกุรใหโ้ตไดง่้ายขึน้ เพือ่ใหอ้าหารลกูสกุรอย่างเหมาะสมใน
ชว่งเวลานี ้จงึน�ำรางอาหารขนาดเล็กออกไป และแทนทีด่ว้ยรางเหล็กกลา้ไรส้นิมขนาดใหญ่

รางพลาสตกิพรอ้มกรอบพลาสตกิ เกาะรางน�ำ้ 

Nutrix ในโรงเลีย้งสกุร
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1 รางอาหารระบบ Nutrix ขนาดใหญ่ทีส่ามารถถอดออกได ้
2 รางอาหารระบบ Nutrix ขนาดเล็กทีส่ามารถถอดออกได ้
3 การท�ำความสะอาดรางอาหารพลาสตกิ

Nutrix
www.weda.de/en/ 

liquid-feeding
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4 5

การใหอ้าหารลูกสุกรทีย่งัไมห่ยา่นม
ใหอ้าหารลูกสุกรทีย่งัไมห่ยา่นมของคณุอยา่งดทีีสุ่ด โซลชู ัน่ผลติภณัฑข์องเราชว่ยคณุในการให ้
อาหารลกูสกุรทีย่งัไม่หย่านมอย่างดทีีส่ดุ ไม่ว่าจะเป็นดว้ยเคร ือ่งใหอ้าหารอตัโนมตัหิรอืระบบใหอ้าหาร
เหลวแบบเคลือ่นทีก็่ตาม

คณุลกัษณะ 
 
     PigRunner
�	เคร ือ่งใหอ้าหารอตัโนมตัสิ�ำหรบัลกูสกุรขนาด 3-14 ก.ก
�	แบ่งใหอ้าหารเป็นส่วนย่อยหลายส่วนตอ่วนั (หลกีเลีย่ง 
	 ความเครยีดจากการใหอ้าหารและใหอ้ตัราการกนิอาหาร 
	 ทีสู่งกว่า)
�	สามารถปรบัปรมิาณน�ำ้ทีใ่หส้กุรแต่ละตวัและจ�ำนวนคร ัง้

 

	 ในการใหอ้าหารได ้
�	�ตดิตัง้ในคอกไดง้่ายเน่ืองจาก PigRunner ตดิตัง้มาแลว้บน

แผ่นฐาน (ไม่ตอ้งตดิตัง้เพิม่เตมิ) 

     EasyFeeder
�	การใหอ้าหารเหลวแบบเคลือ่นทีส่�ำหรบัลกูสกุรทีย่งัไม่

 

	 หย่านมในคอกทีค่ลอดลกูสกุร
�	ปรมิาตรสูงสดุ: 100 ลติร
�	ปรมิาตรต�่ำสดุ: 10 ลติร
�	�ใหอ้าหารออ่นเร ิม่แรกส�ำหรบัลกูสกุร และใหอ้าหารทีม่ี

ปรมิาณ TS สูงสดุ 27% ไดอ้ย่างไรปั้ญหา
�	�แบ่งใหอ้าหารเป็นส่วนย่อยหลายส่วนตอ่วนั (หลกีเลีย่ง 

ความเครยีดจากการใหอ้าหาร และใหอ้ตัราการกนิอาหาร 
ทีสู่งกว่า)

4

5

�	ประหยดัเวลาไดถ้งึ 50% เมือ่เปรยีบเทยีบกบัการให ้
	 อาหารดว้ยมอื
�	ผสมอาหารสตัวใ์นปรมิาณทีต่อ้งการในตวัใหอ้าหารแบบ 
	 ง่าย (EasyFeeder) ขบัออกไป ใหอ้าหาร เท่านีก็้เสรจ็สิน้ 

	 แลว้
�	�ใหอ้าหารโดยใชก้า้นหวัฉีดหลาว ท�ำใหจ้ดัขนาดปรมิาณ

อาหารทีใ่หไ้ดถ้กูตอ้งแน่นนอน	
�	�เทอรโ์มมเิตอรท์ีต่ดิตัง้ในระบบแสดงอณุหภูมปัิจจบุนัของ

อาหาร
�	สามารถตดิตัง้และใชง้านกบัยูนิตทีม่อียู่กอ่นไดโ้ดยไรปั้ญหา
�	�มใีหเ้ลอืกทัง้แบบทีใ่ชก้บัแบตเตอร ีช่ารจ์ไฟไดห้รอืแบบเชือ่ม

ตอ่ดว้ยสายไฟฟ้า

การใหอ้าหารเหลว

Easy Feeder
www.youtube.com

ชอ่ง WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH
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แดชบอรด์ทีอ่อกแบบมาส�ำหรบัแตล่ะการใชง้านโดยเฉพาะจะแสดงสถานะปัจจบุนัของระบบดว้ยภาพสรปุรวม

คณุลกัษณะ 

�	ออกแบบและจดัสรา้งอย่างแข็งแรงบกึบนึในบรษิทั WEDA 
�	เปลีย่นฮารด์แวรเ์พยีงเล็กนอ้ย
�	มอีะไหลจ่�ำหน่ายในระยะยาว
�	จดัการง่ายและใชง้านไดก้บั ISOagriNET
�	สามารถตติามผลการด�ำเนินงานไดโ้ดยดจูากบนัทกึในระบบ
�	สญัลกัษณเ์ขา้ใจไดง่้าย
�	สรา้งภาพแสดงแยกแต่ละขัน้ตอน (ดูภาพดา้นบนซา้ย)
�	ผูใ้ชม้สีทิธป้์อนขอ้มูลเขา้ไปได ้
�	เมือ่รอ้งขอ ทมีบรกิารของ WEDA สามารถเขา้สู่ระบบ 
	 และชว่ยในการตัง้ค่าหรอืแกปั้ญหาได ้
�	�อปุกรณใ์ชง้านในดา้นฮารด์แวรแ์ละซอฟทแ์วรเ์ป็นสิง่ทีล่กูคา้

แตล่ะรายเลอืกก�ำหนดเอง เน่ืองจากโครงสรา้งเป็นแบบ 
โมดลูาร ์ดงัน้ันจงึสามารถขยายระบบออกไปไดง่้าย
�	ซอฟทแ์วรก์ารหมกัอาหารสตัว ์Fermi 4PX ควบคุม 
	 กระบวนการหมกัใหด้�ำเนินไปอย่างราบร ืน่ (ดูภาพดา้นล่าง 
	 ซา้ย)

Excellent 4PX 
ระบบควบคุมส�ำหรบัโรงเลีย้งสุกรของคุณในราคาคุม้ทุน Excellent 4PX เป็นระบบควบคุมทีใ่ช ้
ระบบปฏบิตักิาร Linux ในราคาทีไ่ม่แพง ซึง่ใหค้ณุควบคุมทุกขัน้ตอนของกระบวนการใหอ้าหารอย่างมี
ประสทิธภิาพสูง
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2

4

หนา้จอหลกั ภาพแสดงวาลว์

W-Mobile
สามารถเขา้ถงึขอ้มูลสตัวแ์ละอาหารสตัวไ์ดแ้บบไรส้าย ดว้ย W-Mobile คณุสามารถปรบั
ความถกูตอ้งของอาหาร และการเคลือ่นยา้ยสตัวใ์นโรงเลีย้งสกุรไดโ้ดยตรง ขอ้มูลดงักล่าวจะถกูส่งเขา้สู่
คอมพวิเตอรห์ลกัผ่านทาง อนิเทอรเ์ฟส W-LAN (Hot spot)

คณุลกัษณะ 

�	�การจดัการยา้ยออก-ยา้ยเขา้ การเคลือ่นยา้ยสบัเปลีย่นที
 ่

ค่าการสญูเสยีสตัว ์และปรบัค่าอาหารใหถ้กูตอ้ง
�	ใชท้�ำงานทางหนา้จอสมัผสั
�	เช ือ่มตอ่กบั Excellent 4PX ผ่าน W-LAN หรอื UMTS
�	ป้อนขอ้มูลไดง่้ายโดยไม่ตอ้งใชค้ยีบ์อรด์
�	ท�ำงานในแบบเรยีลไทม ์
�	�สามารถใชง้านไดก้บัอปุกรณท์ีข่ายตามทอ้งตลาด 

ไดทุ้กเคร ือ่ง

1 ป้อนขอ้มูลรวดเรว็
ใสข่อ้มูลเพิม่เขา้ไปไดง้่ายดาย
&      ควบคมุการใหอ้าหาร

2

3 4

การใหอ้าหารเหลว

Software
www.youtube.com

ชอ่ง: WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH
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คณุลกัษณะ 

�	ควบคุมระบบทัง้หมดในโรงเลีย้งสกุรจากทางไกล
�	�สามารถปรบัอนิเทอรเ์ฟสส�ำหรบัผูใ้ชง้านไดต้ามความ

ตอ้งการของผูใ้ชแ้ต่ละราย (ภาษา แผงควบคุม)
�	�เมือ่รอ้งขอ ระบบจะส่งอเีมลทีม่ขีอ้มูลรายละเอยีดทีผู่ใ้ชไ้ด ้

ก�ำหนดไวล้่วงหนา้ไปยงัผูส้่งทุกเชา้ (ตวัอย่างเชน่ 
“เมือ่วานนี ้สกุรตวัไหนกนิอาหารไม่เพยีงพอ?”)
�	บรหิารจดัการง่าย
�	ระบบปฏบิตังิานชดัเจนและใชง้านง่ายเน่ืองจากมแีผนภูม ิ
	 รูปภาพทีเ่ขา้ใจง่าย
�	ราคาคุม้ทุน

ซอฟตแ์วรส์�ำหรบัฟารม์ของ WEDA
จดัการโรงเลีย้งสุกรของคุณไดค้รอบคลุม ดว้ยซอฟตแ์วรส์�ำหรบัฟารม์ของ WEDA ใหผู้เ้ลีย้งสกุร
สามารถเขา้ใชร้ะบบใหอ้าหารและคอมพวิเตอรป์รบัสภาพอากาศในโรงเลีย้งไดด้ว้ยคอมพวิเตอรห์ลกัหรอื
ดว้ยอปุกรณส์ือ่สารของตนเองได ้เพือ่ดูภาพรวมของสถานะระบบและเพือ่ปรบัเปลีย่นค่าตามตอ้งการ

�	�“ระบบสญัญาณไฟจราจร“ ทีใ่หข้อ้มูลครบถว้น 
ชอ่งสีเ่หลีย่มสถีดัขา้งพืน้ทีโ่รงเลีย้งแสดงสถานะใน

 

ลกัษณะเดยีวกนักบัสญัญาณไฟจราจร: 
สเีขยีว = ปกต,ิ สแีดง = ไม่ปกติ
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คณุลกัษณะ 

�	หนา้จอสมัผสั
�	แสดงเป็นภาพ
�	ท�ำงานง่าย
�	�สามารถเลอืกไดร้ะหว่างการเตมิขนาดปรมิาณแบบอตัโนมตัิ

หรอืเตมิดว้ยตนเอง
�	�สามารถเรยีกขอ้มูลส�ำรองทีเ่ก็บบนัทกึไวแ้ละหลกัฐานการ

ผสมขึน้มาไดโ้ดยทาง USB หรอือเีทอรเ์น็ต

ระบบควบคมุโรงสี
ทุกอย่างอยู่ภายใตก้ารควบคุม ระบบควบคุมโรงสที�ำงานผ่านหนา้จอสมัผสั และสามารถปรบัใหใ้ชง้านไดก้บัโรงงานของลกูคา้ 
ณ จดุท�ำงานน้ัน

การใหอ้าหารเหลว



40
การใหอ้าหารแหง้
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การใหอ้าหารแหง้
เรว็และง่าย ขา้งลา่งนีเ้ราแสดงใหค้ณุเห็นตวัอย่างบางประการของระบบการใหอ้าหารแหง้จากพอรต์โฟลโิอผลติภณัฑข์องเรา

การใหอ้าหารแบบแหง้กบั Classic Feeders ในโรงเลีย้งลกูสกุร

การใหอ้าหารหลายประเภทในโรงเลีย้งสกุรขนุ
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ระบบการใหอ้าหารแหง้ทีค่วบคุมจากระบบศนูยก์ลาง พรอ้มดว้ยสายส่งอาหาร 6 สาย

ไซโลภายนอกอาคารส�ำหรบัการใหอ้าหารแหง้ ไซโลภายในอาคารส�ำหรบัการใหอ้าหารแหง้

การใหอ้าหารแหง้

การใหอ้าหารแหง้
แน่นอน ไวใ้จได ้และคงทน ผลติภณัฑข์องเราส�ำหรบัการใหอ้าหารแหง้สรา้งความมัน่ใจดว้ยเทคนิคทีม่ ัน่คงปลอดภยัและการใช ้
งานง่าย หน่วยการควบคมุทีไ่วว้างใจไดแ้ละไซโลทีม่คีณุภาพสูงของเราสนองความตอ้งการไดท้กุกรณี
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2

1

3

สถานีขบั K1

สถานีขบัและกรวยรบัอาหารขาเขา้
แข็งแรงและไวว้างใจได ้สถานีขบัและกรวยรบัอาหารขาเขา้เยีย่มยอดสรา้งความมัน่ใจใหไ้ดด้ว้ยเทคนิคทีแ่ข็งแรงคงทน เน่ืองจาก
กรวยรบัอาหารขาเขา้คณุภาพสูงและสถานีขบัทีไ่วใ้จได ้สตัวข์องคณุจะไดร้บัการดแูลเลีย้งดอูย่างดทีีส่ดุ

คณุลกัษณะ 
 
     สถานีขบั K1 (มุมมองภายใน)
�	ดงึตวัสายพานล�ำเลยีงไปตลอดสายส่งการใหอ้าหาร
�	ลอ้เฟืองขบัเคลือ่นอย่างมั่นคง
 
	     
    &      กรวยรบัอาหารขาเขา้ K1 และ K
�	มั่นคง
�	เหมาะส�ำหรบัการตดิตัง้ภายในและภายนอกอาคาร
�	ส�ำหรบัสายส่งหน่ึงสายหรอืสองสายตามความตอ้งการ
�	การเชือ่มโยงกบัไซโลหลากหลายแบบ
�	�เฉพาะ K: ขบัผ่านสายโซล่�ำเลยีงหรอืบบัผ่านดว้ยมอเตอร ์ 

ขบัเคลือ่น ดว้ยตวัล�ำเลยีงแบบเกลยีวเพือ่ใหส้่งเขา้อย่าง
ควบคุมใหเ้สมอทั่วกนัได ้

1

2 3
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มุมหกัเหท�ำจากพลาสตกิ

มุมหกัเห 
ท�ำใหไ้ปตามมุมไดอ้ยา่งแน่นอน มุมหกัเหน�ำสายโซไ่ปบนลกูลอ้และท�ำใหป้ราศจากปัญหาในการขนส่งไปตามมุมต่าง ๆ ลกูลอ้ที่
ตดิตัง้ไวใ้นตวันีช้ว่ยลดการสกึหรอและท�ำใหอ้ายกุารใชง้านของสายโซย่าวนานขึน้

มุมหกัเหทีม่รีะบบขบัเคลือ่น

มุมหกัเหท�ำจากสแตนเลส

คณุลกัษณะ 

�	ท�ำใหก้ารขนส่งอาหารผ่านมุมไปไดโ้ดยปราศจากปัญหา
�	�ลกูลอ้รองลืน่ดว้ยลกูปืนท�ำจากสเตนเลสท�ำใหส้ามารถ

ท�ำงานไดป้ลอดภยัเป็นพเิศษ
�	ท�ำจากพลาสตกิหรอืสเนตเลส
�	ยงัมแีบบมุมหกัเหทีม่รีะบบขบัเคลือ่นใหเ้ลอืกใชไ้ดด้ว้ย

การใหอ้าหารแหง้
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ตวัจ่ายตามขนาดปรมิาณส�ำหรบัสายส่งอาหารสายเดยีว

ตวัจา่ยตามขนาดปรมิาณ
ปรมิาณการใหอ้าหารทีถู่กตอ้งเสมอ ตวัจา่ยตามขนาดปรมิาณเชือ่มตอ่กบัสายส่งอาหารโดยตรง ท�ำการเตมิทีช่อ่งเปิดซีง่ปิด
ล็อกไดใ้นสายส่งอาหาร

ตวัจ่ายตามขนาดปรมิาณส�ำหรบัสายส่งอาหารสองสาย

คณุลกัษณะ 

�	�โปรง่ใส มชีอ่งเปิดดา้นหนา้ทีม่ฝีาปิดเพือ่ใหง้่ายตอ่การ
ท�ำความสะอาด
�	ไม่มมุีมและขอบทีซ่อ่นอยู่
�	�ง่ายในการปรบัตัง้ขนาดปรมิาณ และปรบัปรมิาณใหเ้ทีย่ง

ดว้ยปุ่ มเลือ่น
�	เปิดง่ายและปิดอย่างปลอดภยัดว้ยกลไกลกูบอล
�	มใีหเ้ลอืกใชไ้ดใ้นรุน่ทีม่สีายส่งอาหารสองสายอกีดว้ย
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กลไกการปลอ่ยอตัโนมตั ิ(นิวแมตกิ) ส�ำหรบัตวัจ่ายตามขนาด
ปรมิาณ

เอาทเ์ล็ต ท่อทางดิง่ทีเ่ลือ่นเขา้ออกไดแ้ละปรบัตัง้ไดโ้ดยตลอด

กลไกการปลอ่ยดว้ยการท�ำเองส�ำหรบัตวัจ่ายตามขนาด
ปรมิาณ

การใหอ้าหารแหง้

เอาทเ์ลต็  & อปุกรณร์ว่ม
สว่นประกอบอาหารแหง้ไดร้บัตวงวดัออกมาอยา่งแน่นอน ดว้ยผลติภภณัฑข์องเรา อาหารแหง้จะไปถงึสตัวข์องคณุอย่าง
แน่นอน เร ิม่ตน้จากเอาทเ์ล็ตตลอดไปจนถงึตวัจา่ยตามขนาดปรมิาณ
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1 2

เคร ือ่งใหอ้าหารอตัโนมตัิ
เพิม่น�ำ้หนกัโดยการใหอ้าหารในปรมิาณน้อยทีม่อียู่อยา่งตอ่เน่ือง ดว้ยเคร ือ่งใหอ้าหารอตัโนมตัขิองเราทีแ่ข็งแรง มัน่คงและ
ทนทาน สตัวข์องคณุจะไดร้บัการใหอ้าหารอย่างดทีีส่ดุเสมอ

เคร ือ่งใหอ้าหารบดโดยอตัโนมตัิเคร ือ่งใหอ้าหารแบบคลาสสกิ

คณุลกัษณะ 
 
เคร ือ่งใหอ้าหารแบบคลาสสกิ (หลากหลาย/ขนุ)
�	�ส�ำหรบัสตัวส์ูงสดุ 40 ตวัทีม่นี�ำ้หนักตัง้แต ่ 7 ถงึ 120 กก. 

(โปรดค�ำนึงถงึกฎขอ้บงัคบัเฉพาะของแต่ละประเทศดว้ย)
�	�เมือ่ตวงอาหารแหง้ออกมาลงสูอ่่างแลว้ สตัวเ์องอาจสามารถ

เตมิน�ำ้ผ่านหวัจ่ายน�ำ้ดืม่แบบหวันมสองหวัลงไปได ้ท�ำให ้
กลายเป็นอาหารบด 

กา
รใ

หอ้
าห

าร
แห

ง้

เคร ือ่งใหอ้าหารบด
�	ประยกุตไ์ดอ้ย่างดกีบัอาหารเม็ดและอาหารแป้ง
�	�การปรบัขนาดปรมิาณและหวัจ่ายน�ำ้ดืม่แบบหวันม 

ดว้ยตวัเอง
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เคร ือ่งใหอ้าหารแหง้อตัโนมตัแิบบดบัเบิล้ท�ำจากพลาสตกิซึง่มทีี่
ใหอ้าหารขนาด 2X8

เคร ือ่งใหอ้าหารแหง้อตัโนมตัแิบบดบัเบิล้ท�ำจากสแตนเลสซึง่มี
ทีใ่หอ้าหารขนาด 2X7

การใหอ้าหารแหง้

เคร ือ่งใหอ้าหารอตัโนมตัิ
เคร ือ่งใหอ้าหารอตัโนมตัสิ�ำหรบัเจา้ตวัเล็ก เคร ือ่งใหอ้าหารแหง้อตัโนมตัแิบบดบัเบิล้เหมาะทีส่ดุส�ำหรบัอาหารเม็ดและอาหาร
แป้ง ใหอ้าหารลกูสกุรของคณุไดอ้ย่างรวดเร็วและไวว้างใจได ้

คณุลกัษณะ 

�	�การใหอ้าหารแม่สกุรแตล่ะตวัดว้ยสดัส่วนอาหารสดและ
ปรมิาณนอ้ย
�	ตดิตัง้ไวใ้ตต้วัจ่ายตามขนาดปรมิาณทีม่จี�ำหน่ายทั่วไป
�	�เมือ่เพิม่การรบัสารอาหารแลว้ ประสทิธผิลในการใหน้มเพิม่

ขึน้ และชว่ยปรบัใหส้ภาพของแม่สกุรดขีึน้
�	การใหอ้าหาร: ท�ำไดท้ัง้แบบ Ad libitum หรอืตามสดัส่วน
�	สามารถใหอ้าหารตามเสน้กราฟได ้
�	ควบคุมการใหอ้าหารดว้ยคอมพวิเตอรข์องการใหอ้าหาร
�	เคร ือ่งวดั: อปุกรณเ์ผือ่เลอืก

OptiMum
การจดัขนาดปรมิาณไดง่้าย OptiMum ของเราเป็นระบบการจดัขนาดปรมิาณดว้ยเคร ือ่งวดัและมอเตอรส์�ำหรบัการใหอ้าหาร
แม่สกุรในแต่ละอนั กบัระบบนี ้แม่หมูจะไดร้บัการใหอ้าหารไดอ้ย่างเหมาะสมทีส่ดุ
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ระบบ DryComp 
การใหอ้าหารในหลากหลายเฟสทีส่มบูรณแ์บบส�ำหรบัการเตบิโตทีด่ทีีสุ่ด ระบบ DryComp ของเราเป็นระบบควบคมุการ
ใหอ้าหารหลากหลายเฟสทีบ่งัคบัดว้ยดว้ยคอมพวิเตอร ์ท�ำใหส้ามารถจา่ยอาหารตามเป้าหมายไปสูแ่ตล่ะจดุไดด้ยีิง่

คณุลกัษณะของ DryComp 

�	�ช ัง่น�ำ้หนักส่วนผสมซึง่มหีลากหลายชนิดของอาหารแหง้ที่
สามารถน�ำมาผสมผสานดว้ยกนัตามความตอ้งการเและให ้
อาหารไปทางวงจรการใหอ้าหารทีเ่ป็นอสิระ
�	�ระบบการช ัง่น�ำ้หนักทีแ่ม่นย�ำ (รายละเอยีดสูงถงึ 10 กรมั)

 

รบัประกนัความแม่นย�ำในการใหจ้ดัขนาดปรมิาณในระดบั
สูงมาก
�	สามารถใชเ้คร ือ่งวดัอาหารทีใ่หไ้ด ้
�	�การผสมทีท่�ำไปพรอ้ม ๆ  กนักบัการใหอ้าหารในปรมิาณ

สดัส่วนทีเ่ตรยีมไวแ้ลว้

ระบบ DryComp (การท�ำงานคู่ขนานกนั)ระบบ DryComp ทีเ่รยีบง่าย

�	�ระบบควบคุมดว้ยคอมพวิเตอรส์�ำหรบัการจดัท�ำผลติภณัฑ ์
อาหารโดยฟารม์เอง
�	�ตวัผสมสองเคร ือ่งสามารถท�ำการส่งอาหารเลีย้งสตัวไ์ปพรอ้ม

กนัได ้โดยแต่ละเคร ือ่งจะมสีายส่งสูงสดุ 4 สาย
�	�4PX ระบบคอมพวิเตอรค์วบคุมทีด่เียีย่ม: มขีอ้ดเีชน่เดยีวกนั

กบัทีใ่ชใ้นการใหอ้าหารเหลว (ดหูนา้ 36)
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การใหอ้าหารแหง้

วาลว์การใหอ้าหารแหง้อตัโนมตั ิ
การเปิดและปิดง่าย เมือ่ใชว้าลว์การใหอ้าหารแหง้อตัโนมตัขิองเราแลว้ สามารถควบคุมวาลว์แม่เหล็กส�ำหรบัระบบการใหอ้าหาร
แหง้โดยคอมพวิเตอรไ์ดง่้าย
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การใหอ้าหาร
แม่หมูอเิล็กทรอนิกส
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การใหอ้าหารตามเรยีก....................................................52–61

การใหอ้าหารตามเรยีก.....................................................................54
SowComp......................................................................................56
ระบบการควบคมุ Weda .................................................................60
MDE (การป้อนขอ้มูลมอืถอื) .........................................................61 การใหอ้าหารตามเรยีก

เทคโนโลยคีวบคมุ
สภาพ

อากาศแวดลอ้ม
การใหอ้าหารเหลว

การใหอ้าหารแหง้
อปุกรณ

โ์รงเลีย้ง
การจดัการมูลสตัว์
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การใหอ้าหารตามเรยีก
การใหอ้าหารตามเรยีก ดว้ยระบบการใหอ้าหารแบบอเิล็คทรอนิกสข์องเรา คณุสามารถก�ำหนดปรมิาณการใหอ้าหารทีแ่น่นอน
ใหก้บัสตัวแ์ตล่ะตวัตรงความตอ้งการของสตัวต์วัน้ันได ้เทคโนโลยขีองเราท�ำใหส้ิง่นีเ้ป็นไปได ้ตอ่ไปนีเ้ราจะแสดงใหค้ณุเห็นโครงการ
ต่าง ๆ ทีเ่ราไดน้�ำเทคโนโลยนีีไ้ปปฏบิตัจิรงิทัง้ในและต่างประเทศ

แม่สกุร 2,400 ตวั

แม่สกุร 2,400 ตวั
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แม่สกุร 500 ตวั

สถานีการใหอ้าหารแบบอเิล็คทรอนิกส ์SowComp

การใหอ้าหารตามเรยีก

การใหอ้าหารตามเรยีก
การจดัการกลุม่อยา่งเหมาะยิง่ เคร ือ่งใหอ้าหารตามเรยีกเหมาะดเีป็นพเิศษส�ำหรบัการใหอ้าหารเป็นกลุม่ เพราะว่าแม่สกุรแตล่ะ
ตวัสามารถกนิอาหารแตล่ะปรมิาณทีก่�ำหนดใหไ้ดอ้ย่างสบายไม่เรง่รบี

พืน้ทีส่�ำหรบันอน
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พืน้ทีท่างเขา้

พืน้ทีท่างออกทีม่กีารคดัเลอืก

SowComp
SowComp ของเราจะใหร้สชาตทิีด่ตีอ่แม่สุกร SowComp เป็นระบบการใหอ้าหารตามเรยีกที่
ควบคมุดว้ยคอมพวิเตอรโ์ดยเฉพาะส�ำหรบัแม่สกุรทีจ่ดัเลีย้งเป็นกลุม่ ตวัส่งสญัญาณทีต่ดิไวท้ีห่ทู�ำให ้
สามารถใหอ้าหารส�ำหรบัสกุรแตล่ะตวัทีไ่ดโ้ปรแกรมไวใ้หล้ว่งหนา้ไดอ้ย่างสมบรูณแ์บบ
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SowComp
www.youtube.com

ชอ่ง: WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH
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ทางเขา้ การท�ำเคร ือ่งหมายสี

อปุกรณจ์บัรูค้วนั

SowComp
ผา่นการพสูิจนม์าแลว้ ใชง่้าย อเนกประสงค ์มปีระสทิธภิาพ ซอฟตแ์ละฮารด์แวรข์องเราสนับสนุน
หนา้ทีก่ารจดัการทีส่�ำคญั เชน่ การเลอืกแม่สกุรจากกลุม่ การฝึกสกุรสาว หรอืการเก็บบนัทกึขอ้มูลอย่าง
สม�่ำเสมอ

การใหอ้าหารตามเรยีก

SowComp
www.youtube.com

ชอ่ง: WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH
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รางอาหารเหล็กแสตนเลสทีม่ฝีาปิดราง

ประตูของสถานีใหอ้าหารตามเรยีกปิดดว้ยกลไกระบบนิวเมตกิสท์ีใ่ชแ้รงดนัลมระดบัต�่ำ ซ ึง่จะปิดล็อกดว้ยระบบกลไก (ค�ำช ีแ้จง: ฝา
ปิดไดป้ลดออกเพือ่การแสดงใหเ้ห็นไดด้กีว่า)

คณุลกัษณะของ SowComp 

�	�การใหอ้าหารเฉพาะแตล่ะตวัอย่างถกูตอ้งตามความตอ้งการ
(แบบเหลวและแหง้) ใหแ้กแ่ม่สกุรไดถ้งึ 60 ตวัตอ่สถานี เพือ่
ใหม้ั่นใจไดว้่าปฏบิตัติามระเบยีบค�ำสั่งเร ือ่งการเลีย้งสตัวใ์ช ้
ประโยชนต์ามการคุม้ครองสตัวท์ีก่�ำหนดใหม้จี�ำนวนสตัว ์
เลีย้งสูงสดุตอ่สถานี
�	�เมือ่ใชร้ะบบการเลอืกจากศนูยก์ลาง สามารถจดัการแม่

สกุรไดถ้งึ 300 ตวัตอ่หน่วยการเลอืก และเช ือ่มตอ่สถานีให ้
อาหารตามเรยีกเขา้กบัหน่วยคดัเลอืกไดถ้งึ 6 สถานี
�	สามารถปฏบิตังิานในแบบปกตหิรอืในโหมดการฝึกได ้
�	�SowComp Twin: ใหอ้าหารแกส่ตัวไ์ดถ้งึ 50 ตวัอย่างไร ้

ปัญหา 

SowComp
การกนิเป็นเร ือ่งทีต่อ้งเรยีนรู ้สถานีการใหอ้าหารตามเรยีกทีม่อีปุกรณค์รบชดุของ Weda สามารถน�ำ
มาใชเ้ป็นสถานีการฝึกได ้ระบบควบคมุอนัทนัสมยัของ 4PX ส�ำหรบั SowComp มโีปรแกรมทีใ่ชง้านง่าย 
มุ่งเนน้การใชป้ฏบิตังิาน ซึง่จะทีช่ว่ยใหส้ตัวไ์ดร้บัการฝึกฝนโดยไม่มปัีญหาใด ๆ
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SowComp
www.youtube.com

ชอ่ง: WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH
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SowComp Twin: วธิแีกปั้ญหาทีคุ่ม้ค่าส�ำหรบัการเลีย้งแม่สกุรจ�ำนวนนอ้ยในกลุ่มทีก่�ำหนดไวแ้น่นอน (สูงสดุ 2 x 25 ตวั)

SowComp Twin
SowComp Twin: วธิแีกปั้ญหาส�ำหรบัการใหอ้าหารแกแ่ม่สุกรจ�ำนวนน้อย SowComp Twin 
เป็นวธิแีกปั้ญหาทีส่มบรูณแ์บบคุม้ค่าส�ำหรบัการเลีย้งแม่สกุรจ�ำนวนนอ้ยในกลุม่ทีก่�ำหนดไวแ้น่นอน ระบบ 
SowComp Twin สามารถดแูลเร ือ่งการใหอ้าหารแกส่ตัวไ์ดจ้นถงึ 50 ตวัอย่างไรปั้ญหา

การใหอ้าหารตามเรยีก

SowComp
www.youtube.com

ชอ่ง: : WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH
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ระบบการควบคมุ Weda 
การจดัการกลุม่เคร ือ่ง sows ทีม่ปีระสทิธภิาพ ระบบควบคมุ Weda ของ ISOagriNET ชว่ยใหก้ารจดัการ
สตัวแ์ตล่ะชนิดบนพืน้ฐานของกฎระเบยีบทางพนัธกุรรมของการด�ำเนินการและสามารถปรบัใหเ้ขา้กบั
ขนาดของฟารม์ทีข่ยายขึน้และตามความตอ้งการของเกษตรกรไดอ้ย่างง่ายดาย

คณุลกัษณะ

�	เคร ือ่งส่งสญัญาณหทู�ำใหก้ารใหอ้าหารเป็นไปตามเสน้โคง้ 
	 การใหอ้าหาร
�	การจดัการทีพ่ฒันาผ่าน การยนืยนัตวัตนของสตัวแ์ตล่ะ 
	 ตวัและการใหอ้าหารทีค่วบคุมดว้ยคอมพวิเตอร ์
�	สูงถงึ 30 ตวัตอ่สถานี/เคร ือ่งมอืของการใหอ้าหารแม่สกุร 
	 เชน่ การเลอืกกลางและการควบคุมเสยีงทีส่ามารถเชือ่ม 

	 ตอ่กบัระบบควบคุมอนัเดยีว
�	เอกสารครอบคลุม (เชน่ จ�ำนวนน�ำเขา้การใหอ้าหาร 
	 ของการมาเยีย่มทีส่ถานี เสน้ทางของแม่สกุร การจดจ�ำ 

	 ต�ำแหน่งของแม่สกุรภายในสถานีนี)้
�	การกระท�ำของแต่ละตวัในแต่ละสถานีทีเ่ป็นไปได ้(เปิด 
	 และปิดสถานี เปิดประตทูางเขา้เพือ่ฝึกสกุรสาวและการ 
	 ใหย้าในส่วนการใหอ้าหารส�ำหรบัการฝึกสกุรสาวหรอืเพือ่ 
	 ควบคุมชดุการจ่ายยา)

�	แตล่ะสถานีสามารถใหอ้าหารไดส้องชนิด อาหารเหลวหรอื 
	 แหง้ หรอืสารปรุงแต่ง
�	ระบบควบคุมการปฏบิตัติามกฎทีก่�ำหนดไว ้ของการ 
	 ปฏบิตั ิเกษตรกรเท่าน้ันจ�ำตอ้งตอบสนองตอ่การเบีย่งเบน 

	 เท่าน้ัน
�	องคป์ระกอบสนับสนุนซอฟตแ์วรแ์ละฮารด์แวร ์หนา้ทีก่าร 
	 จดัการทีส่�ำคญั เชน่ การเลอืกแม่สกุรจากกลุ่มนีห้รอืการ 

	 ส�ำรองขอ้มูลปกติ
�	การสรา้งภาพของระบบนีท้�ำใหท้�ำงานไดเ้ร็วและง่าย
�	องคป์ระกอบอเิล็คทรอนิกสอ์นัเดยีวกนักบัการใหอ้าหาร 
	 เหลวและ แหง้
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ชอ่ง: WEDA Dammann  
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MDE (Mobile Data Collection) 
ดขูอ้มูลส�ำคญัทัง้หมดของสตัวไ์ดอ้ย่งารวดเร็ว กบั MDE ป้ายตดิหขูองแม่สกุรสามารถไดร้บัการยนืยนัตวัตนอย่างรวดเร็ว หลงัจาก
การยนืยนัตวัตน ขอ้มูลของสตัวท์ีเ่ลอืกมาโดยเฉพาะจะปรากฎขึน้มาบนหนา้จอและสามารถดดัแปลงไดต้ามใจ

คณุลกัษณะ 

�	ฟังกช์ ัน่การคน้หาพเิศษ: ถา้ 4PX แสดงสตัวท์ีก่นิไม่ 

	 เพยีงพอ ขอ้มูลของมนัก็สามารถ เพยีงแคย่า้ยไปยงั MDE  
	 ระหว่างทีต่รวจสอบสตัวน้ั์น MDE ระบุสตัวท์ีส่งสยัดว้ย

 

	 เสยีงเตอืนขึน้มาเมือ่มกีารสแกนป้ายทีห่ขูองพวกมนั
�	แสดงผลของขอ้มูลทีส่�ำคญัของสตัว ์เชน่วนัของ รอบ 
	 เดอืน การบรโิภคอาหารของสองวนัทีผ่่านมา ฯลฯ
�	สามารถเลอืกพารามเิตอรไ์ดเ้ป็นรายตวัไป
�	ขอ้มูลสามารถน�ำมาดดัแปลงไดต้ามตอ้งการ

การใหอ้าหารตามเรยีก
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อปุกรณโ์รงเลีย้ง
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ลกูสกุรและการขนุ
คอก...................................................................................................64
ร ัว้สมัพนัธตํดิตอ่และฝาปิดลกูสกุร...................................................69
ประตล็ูอก..........................................................................................70
ผนังคอก............................................................................................71
รางอาหาร.........................................................................................72
หวัดืม่.................................................................................................73
พืน้.....................................................................................................74

แม่สกุร
พืน้ทีท่�ำคลอด...................................................................................75
คอกทีใ่หเ้คลือ่นทีไ่ดโ้ดยอสิระในพืน้ทีท่�ำคลอด..............................77
คอกทีส่นองตอ่ขอ้เรยีกรอ้งเร ือ่งสวสัดภิาพสตัวเ์พิม่ขึน้ในพืน้ที่

 

ท�ำคลอด............................................................................................82
รางอาหารและหวัดืม่น�ำ้ในพืน้ทีท่�ำคลอด.........................................83
ฝาปิดรงัลกูสกุรส�ำหรบัพืน้ทีท่�ำคลอด..............................................84
พืน้ส�ำหรบัพืน้ทีท่�ำคลอด..................................................................85
ผนังคอกส�ำหรบัพืน้ทีท่�ำคลอด.........................................................88
คอกผสมพนัธุส์�ำหรบัพืน้ทีท่�ำการผสมพนัธุ.์...................................89
คอกขงัตวัเองส�ำหรบัการเลีย้งแบบกลุม่...........................................92
ประตปิูดกัน้ส�ำหรบัการเลีย้งแบบกลุม่..............................................94
ทีปิ่ดกัน้ทางไลเ่ขา้และคอกสกุรเพศผู.้..............................................95
คอกกลุม่...........................................................................................96
รางอาหารและหวัดืม่ส�ำหรบัพืน้ทีผ่สมพนัธุแ์ละเขตรอคลอด..........97

การใหอ้าหารเหลว
การใหอ้าหารตามเรยีก

การใหอ้าหารแหง้
อปุกรณ

โ์รงเลีย้ง
เทคโนโลยคีวบคมุ

สภาพ
อากาศแวดลอ้ม

การจดัการมูลสตัว์



64

คอกขนุและคอกลูกสุกร
คอกส�ำหรบัสุกรตวัเลก็และตวัโต ขา้งลา่งนีเ้ราใหภ้าพรวมของคอกแบบต่าง ๆ ในแฟ้มประเภทผลติภณัฑข์องเรา

คอกขนุ แบบมาตรฐาน

คอกลกูสกุร แบบมาตรฐาน
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คอกขนุ แบบ DK

คอกลกูสกุร แบบ DK

อปุกรณ
โ์รงเลีย้ง

คอกขนุและคอกลูกสุกร
การเลีย้งสุกรใหป้ลอดภยัในระดบัสูงสุด คอก Weda สรา้งดว้ยวสัดคุณุภาพสูงซ ึง่สตัวข์องคณุจะอยูอ่ย่างสบายถว้นทั่ว 
เน่ืองจากไม่มชี ิน้สว่นใดยืน่ล�ำ้ออกมา จงึไม่มคีวามเสีย่งตอ่การไดร้บับาดเจ็บแกค่นและสตัว ์
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คอกขนุ ส�ำหรบัอโุมงคร์ะบายอากาศ

คอกลกูสกุร ส�ำหรบัอโุมงคร์ะบายอากาศ
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คอกขนุและคอกลูกสุกร
เหมาะอยา่งยิง่ส�ำหรบัทีอ่ากาศอบอุน่ คอกขนุและคอกลกูสกุรทีแ่สดงในทีนี่ ้ไดร้บัการออกแบบมาเป็นพเิศษส�ำหรบัโรงเลีย้ง
สกุรทีม่อีโุมงคร์ะบายอากาศ อากาศสามารถถ่ายเทไดอ้ย่างดยีิง่ เน่ืองจากผนังคอกเป็นราวลกูกรงเหล็กชบุสงักะสี
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คอกลกูสกุร ส�ำหรบัอโุมงคร์ะบายอากาศ

อปุกรณ
โ์รงเลีย้ง

คอกขนุและคอกลูกสุกร
ความสุขสบายส�ำหรบัเจา้ตวัเล็ก คอกลกูสกุรส�ำหรบัอโุมงคร์ะบายอากาศ มผีนังราวลกูกรงเหล็กชบุสงักะสทีีใ่หล้กูสกุรตดิตอ่
กบัลกูสกุรตวัอืน่ ๆ ได ้รงัทีอ่ยู่ของลกูสกุรทีปิ่ดและใหค้วามอบอุน่สบาย

คอกลกูสกุร ส�ำหรบัอโุมงคร์ะบายอากาศ
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คอกขนุและคอกลูกสุกร
สุขอนามยัไปทัว่ท ัง้โรงเลีย้ง TRESPA®  เป็นวสัดเุชงิประกอบทีท่�ำจากไมแ้ละพลาสตกิ มคีวามเสถยีรและเนือ้แน่นปราศจาก
ชอ่งว่างในตวัหรอืรูพรุน สิง่นีป้้องกนัการแทรกเขา้มาของแบคทเีรยี (เชน่ ซลัโมเนลลา่) หรอืตวัหนอนแมลงวนัไชเขา้ไปในผนังคอก
ได ้

 คอกขนุ แบบ TRESPA®

คอกลกูสกุร แบบ TRESPA®
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ร ัว้สมัพนัธต์ดิตอ่และฝาปิดลูกสุกร
สายสมัพนัธท์ีด่กีบัเพือ่น ๆ  ร ัว้ตดิตอ่ส่งเสรมิความสมัพนัธร์ะหว่างสตัวด์ว้ยกนัในคอกทีแ่ตกต่างกนัไป ฝาปิดลกูสกุรท�ำใหส้ตัว ์
อบอุน่และป้องกนัลกูสกุรจากอากาศทีเ่ย็นลง

ร ัว้สมัพนัธต์ดิตอ่

คอกทีม่ฝีาปิดลกูสกุรและร ัว้สมัพนัธต์ดิตอ่

อปุกรณ
โ์รงเลีย้ง
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คนัโยกกดลง เพือ่เปิดประตไูดง้่าย ปิดประตดูว้ยมอืเดยีวทีค่อกลกูสกุร

ประตล็ูอกประตแูบบใชง่้าย

ประตูลอ็กส�ำหรบัลูกสุกรและคอกขนุ
เปิดคอกไดง่้าย ล็อกประตขูองเราชว่ยใหส้ามารถเปิดประตคูอกไดง่้าย เพือ่ชว่ยใหค้ณุท�ำงานกบัสตัวไ์ดง่้ายขึน้

ล็อกประต ูDK

อปุ
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1000mm 1000mm

800mm
750mm

1000mm 1000mm

1150mm

อปุกรณ
โ์รงเลีย้ง

ผนงัคอกส�ำหรบัลูกสุกรและคอกขนุ

แข็งแรงและม ัน่คง ผนังคอกทีม่ ั่นคงของเรา สามารถตดิตัง้ไดร้วดเร็วและง่าย เน่ืองจากผวิทีเ่รยีบของผนังนี ้จงึเลีย่งการท�ำให ้
มนุษยแ์ละสตัวบ์าดเจ็บได ้

คณุลกัษณะ 

�	�แผ่นบแุข็งแรงทนทาน ท�ำจากแผ่นกระดานรูปพรรณ PVC 
แข็ง
�	�การเชือ่มตอ่ทัง้หมดท�ำโดยใชส้ลกัเกลยีว เพราะฉะน้ันจงึไม่มี

การขึน้สนิมทีร่อยเชือ่มบดักร ี
�	�กระบวนการทีส่ะอาด ไม่มแีนวสนั ปรบัขอบอย่างหมดจด 

และเทีย่งตรงแม่นย�ำตามขนาดอย่างแน่นอนโดยใช ้
เทคโนโลยเีลเซอร ์

�	�เอกสารประกอบจดัท�ำอย่างดแีละมรีายละเอยีดครบถว้น 
ดงัน้ันจงึสามารถประกอบและตดิตัง้เองไดร้วดเร็ว
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1 2

3 4

รางอาหารทีม่เีซนเซอรว์ดัส�ำหรบัลกูสกุร พรอ้มดว้ยตะแกรง1 2 รางอาหารขนาดยาวส�ำหรบัสกุรขนุ
รางอาหารทีม่เีซนเซอรว์ดัส�ำหรบัลกูสกุร3 4 รางอาหารทีม่เีซนเซอรว์ดัส�ำหรบัส�ำหรบัสกุรขนุ

คณุลกัษณะ 

�	ระดบัสูงสดุของความปลอดภยัทางสุขอนามยั
�	ไม่มขีอบคมเพือ่เลีย่งการบาดเจ็บ
�	�ผลติที ่Weda เสรจ็สรรพ งานทีเ่หลอื คอื เพยีงแค่ตอ้งยดึ

ตรงึรางอาหารดว้ยสลกัเกลยีวใหต้ดิกบัพืน้ในจดุใหอ้าหาร
เท่าน้ัน
�	�อปุกรณแ์บบพเิศษ ทีอ่าจมตีวัแบ่งเขตทีใ่หอ้าหาร หรอืการ

แบ่งทีก่ ึง่กลางก็ได ้
�	แผ่นโลหะหนา 1.5 มม.
�	ลงหมุด ไม่ไดเ้ช ือ่ม
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รางอาหารลูกสุกรและรางอาหารสุกรขนุ
คณุภาพของ Weda รางอาหารของเราผลติทีส่�ำนักงานใหญใ่น LuDen และใหค้วามปลอดภยัทางสขุอนามยัในระดบัสูงสดุ



73

อปุกรณ
โ์รงเลีย้ง

หวัดืม่ส�ำหรบัลูกสุกรและสุกรขนุ
การใหน้�ำทีด่ทีีสุ่ด หวัดืม่น�ำ้สเตนเลสของเราท�ำใหจ้ดัหาน�ำ้ใหแ้กส่ตัวข์องคณุไดด้ทีีส่ดุ

คณุลกัษณะ 

�	หวัดืม่สเตนเลสในหลากหลายขนาด

ตวัดืม่กดัหวันม อ่างดืม่



74

2

4

3

พืน้ส�ำหรบัลูกสุกร
พืน้ทีใ่ตเ้ทา้ถูกตอ้งเสมอ พืน้ทีด่เีป็นสิง่ส�ำคญัส�ำหรบัความมัน่คงและสวสัดภิาพทีด่สี�ำหรบัสตัวข์องคณุ ยิง่ไปกว่าน้ัน ยงัมแีผ่น
ท�ำความรอ้นทีท่�ำจากพลาสตกิหรอืคอนกรตีโพลเิมอรใ์หใ้ชไ้ดอ้กีดว้ย

พืน้ส�ำหรบัลกูสกุรของแทข้อง Weda

คณุลกัษณะพืน้ส�ำหรบัลูกสุกร

�	ผลติภณัฑข์องตนเอง
�	มคีวามทนทานสูงกว่าอย่างชดัเจน
�	ไม่เร ิม่ตน้แอน่ลงแมว้่าจะใชไ้ปหลายปี
�	ท�ำจาก PE
�	เงยีบมาก

พืน้ Weda ทีเ่ปิดและปิดบางส่วนส�ำหรบัลกูสกุร
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พืน้ Weda ส�ำหรบัลกูสกุร
พืน้ทีม่จี�ำหน่ายทั่วไป

3

4
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อปุกรณ
โ์รงเลีย้ง

พืน้ทีท่�ำคลอด
เครือ่งป้องกนัลูกสุกรของคณุ ดว้ยซองปกป้องลกูสกุรของเรา ลกูสกุรของคณุจะไดร้บัการป้องกนัจากการถกูแม่สกุรเบยีด ขา้ง
ลา่งนีเ้ราแสดงชนิดต่าง ๆ ในรายการประเภทผลติภณัฑข์องเรา

ซองปกป้องลกูสกุร AK: เหมาะส�ำหรบัการวางแบบทะแยงมุม (30°) และแบบตรง สามารถตดิในแบบทีไ่ม่รองรบัและ
แบบทีร่องรบั

ซองปกป้องลกูสกุร AKH: การตดิตัง้เป็นไปไดโ้ดยไม่มสีแตนด ์บนผนังหรอืบนโครงเดีย่วหรอืโครงคูไ่ด ้
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ซองปกป้องลกูสกุรชนิด AKD

ซองปกป้องลกูสกุรชนิด AKAS

พืน้ทีท่�ำคลอด
สวสัดภิาพทีด่สี�ำหรบัแม่สุกรและลูกสุกร วสัดทุีค่งทนท�ำใหก้รงท�ำคลอด AKD ของเรามัน่คงและแข็งแกรง่ รูปทรง
พเิศษของขาตัง้ทางดา้นหลงใหก้ารปกป้องเพิม่เตมิส�ำหรบัลกูสกุรของคณุ
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อปุกรณ
โ์รงเลีย้ง

คอกทีใ่หเ้คลือ่นทีไ่ดโ้ดยอสิระ ทีม่กีารจดัเรยีงแบบตรง

คอกทีใ่หเ้คลือ่นทีไ่ดโ้ดยอสิระ ทีม่กีารจดัเรยีงแบบตรง

คอกทีใ่หเ้คลือ่นทีไ่ดโ้ดยอสิระในพืน้ทีท่�ำคลอด
พืน้ทีเ่พิม่ขึน้ส�ำหรบัแม่สุกรและลูกสุกร คอกทีใ่หเ้คลือ่นทีไ่ดโ้ดยอสิระของเราใหเ้นือ้ทีเ่พิม่ขึน้อย่างชดัเจน รูปรา่งสามเหลีย่ม
และการระบายอากาศบรสิทุธิส์ูจ่มูกชว่ยป้องกนัไม่ใหแ้ม่สกุรกลิง้ไปมา และปกป้องลกูสกุรจากการถกูแม่สกุรกดทบั
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คอกทีใ่หเ้คลือ่นทีไ่ดโ้ดยอสิระในพืน้ทีท่�ำคลอด
ปลอดภยัดว้ย FiT คอก FiT ของเราตดิตัง้ระเบยีงบรกิารทีอ่�ำนวยใหพ้นักงานในโรงเลีย้งสกุรเขา้ไปถงึพืน้ทีท่�ำงานที่
เกีย่วขอ้งทัง้หมดภายในคอกทีใ่หเ้คลือ่นทีไ่ดโ้ดยอสิระนีไ้ดอ้ย่างปลอดภยั โดยไม่ไดเ้ขา้ไปในคอกเอง

คอกทีใ่หเ้คลือ่นทีไ่ดโ้ดยอสิระ FiT ทีม่รีะเบยีงบรกิาร (การจดัเรยีงแบบทะแยงมุมเล็กนอ้ย)

คอกทีใ่หเ้คลือ่นทีไ่ดโ้ดยอสิระ FiT ทีม่รีะเบยีงบรกิาร (การจดัเรยีงแบบตรง)
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อปุกรณ
โ์รงเลีย้ง

ในคอกทีใ่หเ้คลือ่นทีไ่ดโ้ดยอสิระของเรา แม่สกุรและลกูสกุรมี
พืน้ทีม่าก

คอกทีใ่หเ้คลือ่นทีไ่ดโ้ดยอสิระแบบจดัเรยีงทะแยงมุมใหม้พีืน้ทีก่วา้งดา้นหลงัแม่สกุร และท�ำใหส้ามารถชว่ยเหลอืในการท�ำคลอด
ไดด้ยีิง่

ซองปกป้องลกูสกุรสามารถพบัเปิดขึน้ไดโ้ดยง่ายและตดิยดึกบั
ผนังคอก

คอกทีใ่หเ้คลือ่นทีไ่ดโ้ดยอสิระในพืน้ทีท่�ำคลอด
ความยดืหยุน่ ซองปกป้องลกูสกุรในคอกทีใ่หเ้คลือ่นทีไ่ดโ้ดยอสิระสามารถปรบัตัง้ไดอ้ย่างยดืหยุ่น ดงัน้ันจงึสามารถยดึตวัแม่สกุร
ไวใ้หอ้ยูก่บัทีไ่ดช้ ัว่คราวในขณะท�ำงานในคอก
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ผนังระดบัต�่ำของคอก MoreFlex และชิน้สว่นดา้นขา้งทีต่ดิตัง้ไวแ้น่หนา ท�ำใหค้อกมคีวามมัน่คงในระดบัสูงและมองเห็นไดท้ัว่ถงึ 
โครงสรา้งของคอกยงัอ�ำนวยใหเ้ขา้ถงึรางอาหารและสตัวไ์ดด้ี

คอกทีใ่หเ้คลือ่นทีไ่ดโ้ดยอสิระในพืน้ทีท่�ำคลอด
สวสัดภิาพสตัว ์คอกทีใ่หเ้คลือ่นทีไ่ดโ้ดยอสิระของเราเสนอพืน้ทีก่วา้งใหแ้กส่ตัวใ์นการเคลือ่นไปรอบ ๆ คอกได ้มกีารจดัวางพืน้ที่
ท�ำงานทีส่�ำคญัในลกัษณะทีส่ามารถเขา้ถงึไดจ้ากระเบยีงอย่างไม่มปัีญหา

คอกนีม้รีางอาหารวางอยูด่า้นหนา้ตดิกบัผนัง และรงัทีอ่ยูข่องลกูสกุรอยูท่ีร่ะเบยีงทางเดนิ ดงัน้ันเกษตรกรจงึท�ำงานและเขา้ถงึไดโ้ดย
ง่าย โดยเกษตรกรไดง่้าย สว่นพืน้ทีปิ่ดเป็นไปตามกฎเกณฑข์องแตล่ะประเทศโดยเฉพาะ
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ตะแกรงหมุนท�ำใหม้พีืน้ทีข่นาด 6.4 ม.2 ส�ำหรบัสตัว ์โครงสรา้งคอกพเิศษและระบบปิดล็อกแบบใหม่สรา้งความปลอดภยัระดบัสูง
ในคอก

การสบัเปลีย่นโครงสรา้งคอกในรปูแบบตา่ง ๆ

คอกทีใ่หเ้คลือ่นทีไ่ดโ้ดยอสิระในพืน้ทีท่�ำคลอด
โครงสรา้งคอกแบบพเิศษ คอกทีใ่หเ้คลือ่นทีไ่ดโ้ดยอสิระของเราไดจ้ดัท�ำโครงสรา้งใหส้ตัวม์พีืน้ทีส่�ำหรบัเคลือ่นทีใ่นคอกเพิม่ขึน้
ไดม้ากทีส่ดุ และใหค้วามปลอดภยัแกผู่ท้�ำงานในโรงเลีย้งสกุรในระดบัสูงสดุ

อปุกรณ
โ์รงเลีย้ง
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คอกเพือ่สวสัดภิาพของสตัว ์Vario Flex ทีม่กีารยดึตรงึเป็นเวลาสัน้ ๆ

คอกเพือ่สวสัดภิาพของสตัว ์ทีม่ซีองปกป้องลกูสกุร สามารถเพิม่รางอาหารขนาดยาวส�ำหรบัลกูสกุร จนถงึน�ำ้หนัก 30 กก.ได ้

คอกทีส่นองตอ่ขอ้เรยีกรอ้งในเร ือ่งสวสัดภิาพสตัวเ์พิม่ขึน้ในพืน้ทีท่�ำคลอด
การเคลือ่นไหวโดยอสิระของแม่สุกรและลูกสุกร ขา้งลา่งนีเ้ราแสดงใหค้ณุเห็นคอกซึง่เราไดอ้อกแบบใหแ้กพ่ืน้ทีท่�ำคลอด
ทีส่นองตอ่ขอ้เรยีกรอ้งเร ือ่งสวสัดภิาพของสตัวเ์พิม่ขึน้
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อปุกรณ
โ์รงเลีย้ง

รางอาหารและหวัดืม่น�ำ้ส�ำหรบัพืน้ทีท่�ำคลอด
มัน่คงแข็งแรงและอายุการใชง้านยนืยาว รางอาหารในพืน้ทีท่�ำคลอดของเราท�ำจากสเตนเลส และ/หรอื PVC ทีแ่ข็งแรง
ทนทาน ดงัน้ันจงึเหมาะเป็นอย่างยิง่ส�ำหรบัใชก้บัแม่สกุรโดยตรง หวัดืม่น�ำ้ของเราจดัการใหน้�ำ้สตัวข์องคณุอย่างไวว้างใจได ้

รางอาหาร PVC1

3

รางอาหารสเตนเลสหมุนได ้
รางอาหารแบบ AKD

2

4 รางอาหารสเตนเลส

ตวัฉีดน�ำ้รางอาหาร5

6 อ่างหวัดืม่น�ำ้ (ลกูสกุร)
หวัดืม่แบบหวักดับอล7

การจดัระดบัน�ำ้ Aqua-Level
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ฝาปิดรงัลูกสุกรส�ำหรบัพืน้ทีท่�ำคลอด
สถานทีลู่กสุกรสุขสบาย รงัลกูสกุรท�ำใหล้กูสกุรทีย่งัไม่หย่านมไดร้บัการป้องกนัและความอบอุน่ ในเวลาเดยีวกนั จะลด
การสญูเสยีพลงัโรงเลีย้งสกุร หากตอ้งการยงัสามารถตดิตัง้หลอดไฟอนิฟราเรดประสานไวใ้นตวัฝาปิดรงัลกูสกุรได ้

ฝาปิดรงัลกูสกุรแบบ มาตรฐาน1

2 ฝาปิดรงัลกูสกุรแบบ D
ฝาปิดรงัลกูสกุร แบบเคลือ่นทีไ่ด ้

คณุลกัษณะ 

�	สามารถตดิตัง้ไวท้างดา้นขวาและซา้ยได ้
�	ใชง้านง่าย
�	น�ำ้หนักของตนนอ้ย
�	ท�ำความสะอาดง่าย
�	สามารถตดิตัง้หลอดไฟอนิฟราเรดได ้
�	สามารถจดัท�ำขนาดพเศษได ้

ฝาปิดรงัลกูสกุรชนิดโปรง่ใส

รงัลกูสกุรทีต่ดิตัง้อปุกรณก์ารจบั
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พืน้ส�ำหรบัพืน้ทีท่�ำคลอด
พืน้ขนาดตามทีต่อ้งการ เราจะยนิดสีรา้งแบบแปลนพืน้ทีข่องคณุโดยเฉพาะใหแ้กค่ณุ โดยปฏบิตัติามขอ้ก�ำหนดทางกฎหมาย ที่
แน่นอน คอื คณุยงัสามารถไดร้บัคานทีเ่หมาะสมทีท่�ำดว้ย GRP หรอืชนิดชบุสงักะสี

พืน้ของเราท�ำใหม้ั่นใจไดถ้งึการยนืไดอ้ย่างมั่นคงของแม่สกุร

พืน้ในคอกทีใ่หเ้คลือ่นทีไ่ดโ้ดยอสิระไม่ลืน่ไถล ดงัน้ันแม่สกุรจงึสามารถเคลือ่นทีไ่ดอ้ย่างอสิระและปลอดภยั
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พืน้แบบเอเซยี: ตะแกรงหลอ่ส่วนใตต้วัแม่สกุร ตะแกรงพลาสตกิในส่วนทีเ่หลอืของคอก

แบบแปลนพืน้: แผ่นคอนกรตีส่วนใตต้วัแม่สกุร ตะแกรงพลาสตกิในส่วนทีเ่หลอืของคอก

พืน้ส�ำหรบัพืน้ทีท่�ำคลอด
พืน้ขนาดตามทีต่อ้งการ เราจะยนิดสีรา้งแบบแปลนพืน้ทีข่องคณุโดยเฉพาะใหแ้กค่ณุ โดยปฏบิตัติามขอ้ก�ำหนดทางกฎหมาย ที่
แน่นอน คอื คณุยงัสามารถไดร้บัคานทีเ่หมาะสมทีท่�ำดว้ย GRP หรอืชนิดชบุสงักะสี
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คณุลกัษณะ 

�	ท�ำจากคอนกรตีโพลเิมอร ์หรอื PVC
�	สามารถท�ำความรอ้นไดด้ว้ยน�ำ้รอ้นหรอืไฟฟ้า
�	พืน้ผวิทีเ่ป็นมติรกบัสตัวแ์ละท�ำความสะอาดง่าย

แผ่นท�ำความรอ้นคอนกรตีโพลเิมอร ์ แผ่นท�ำความรอ้น PVC

พืน้ส�ำหรบัพืน้ทีท่�ำคลอด
อบอุน่อยูเ่สมอ แผ่นท�ำความรอ้นท�ำจากคอนกรตีโพลเิมอรแ์ละ PVC ของเรา ใหค้วามอบอุน่สบายแกท่ารกสกุรในพืน้ทีท่�ำคลอด



88

1150mm 1150mm 1150mm

1000mm

600mm

500mm

1000mm

อปุ
กร

ณ
โ์ร

งเ
ลีย้

ง

คอกแบบทัว่ไป

ระบบท�ำคลอดอสิระ ระบบสวสัดภิาพท�ำคลอด ระบบสวสัดภิาพสตัวแ์ละคอกส�ำหรบัการจดัการกลุม่ที ่ใหน้ม

ผนงัคอกส�ำหรบัพืน้ทีท่�ำคลอด
ความปรารถนาของคุณคอืค�ำส ัง่ของเรา เราผลติผนังคอกตามทีค่ณุตอ้งการ ในดา้นความสูง ส ีและวสัดุ

คณุลกัษณะ 

�	�แผ่นบแุข็งแรงทนทาน ท�ำจากแผ่นกระดานรูปพรรณ PVC 
แข็ง หรอื TRESPA®

�	�การเชือ่มตอ่ทัง้หมดท�ำโดยใชส้ลกัเกลยีว เพราะฉะน้ันจงึไม่มี
การขึน้สนิมทีร่อยเชือ่มบดักร ี
�	�กระบวนการทีส่ะอาด ไม่มแีนวสนั ปรบัขอบอย่างหมดจด 

และเทีย่งตรงแม่นย�ำตามขนาดอย่างแน่นอนโดยใช ้
เทคโนโลยเีลเซอรเ์ลเซอร ์
�	�เอกสารประกอบจดัท�ำอย่างดแีละมรีายละเอยีดครบถว้น 

ดงัน้ันจงึสามารถประกอบและตดิตัง้เองไดร้วดเร็ว
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คอกผสมพนัธุแ์บบ T ราคาถกูและมใีหเ้ลอืกใชไ้ดใ้นขนาดยาว 2.30 ม. และ 2.50 ม.

ประตทูีเ่ปิดออกได ้สามารถล็อกใหอ้ยู่กบัทีไ่ดใ้นสามต�ำแหน่ง รางอาหารสเตนเลสทีย่กขึน้สูง

คอกผสมพนัธุส์�ำหรบัพืน้ทีท่�ำการผสมพนัธุ ์
คอกผสมพนัธุจ์ากทุกความตอ้งการ ตอ่ไปนีเ้ราแสดงใหค้ณุเห็นภาพรวมของคอกผสมพนัธุแ์บบต่าง ๆ ในแฟ้มประเภท
ผลติภณัฑข์องเรา
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คอกผสมพนัธุส์�ำหรบัพืน้ทีท่�ำการผสมพนัธุ ์
คอกผสมพนัธุส์�ำหรบัความนิยมทุกแบบ ตอ่ไปนีเ้ราจะใหค้ณุเห็นภาพรวมของคอกผสมพนัธุแ์บบต่าง ๆ ในแฟ้มผลงาน
ผลติภณัฑข์องเรา

คอกผสมพนัธุแ์บบ TH ทีม่ปีระตหูมุนเปิดปิด

คอกผสมพนัธุแ์บบ TPH กบัประตูรูปตวั P ซึง่ท�ำใหเ้ขา้ถงึแม่
สกุรไดด้ี

ดา้นหนา้คอกแบบ TH และ TPH
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คอกผสมพนัธุส์�ำหรบัพืน้ทีท่�ำการผสมพนัธุ ์
เขา้ถงึแม่สุกรไดอ้ยา่งอสิระ คอกผสมพนัธุแ์บบ TD เปิดทางใหเ้ขา้ถงึแม่สกุรไดโ้ดยอสิระ เน่ืองจากตดิตัง้ทอ่ดา้นบนไวใ้หห้า่ง
ออกไปทางดา้นหนา้ ดา้นหนา้คอกนีส้ามารถตดิตัง้ทางออกดา้นหนา้ (TD1) หรอืเลอืกตดิตัง้ทอ่ก็ได ้(TD2)

คอกผสมพนัธุแ์บบ TD สามารถก�ำหนดความกวา้งไดใ้นแต่ละกรณีโดยเฉพาะได ้ระหว่าง 600 ถงึ 700 มม.

ทางออกดา้นหนา้ (ส�ำหรบัแบบ TD1) ประตหูมุนเปิดปิด

อปุกรณ
โ์รงเลีย้ง
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คอกผสมพนัธุแ์บบ SF1 ทีม่ปีระตหูมุนแบบปิดเองได ้คอกนีส้ามารถล็อกไดโ้ดยกลไกพเิศษทีไ่ม่มสีปรงิ

เทคโนโลยคีนัยกนี ้ หลกัการออกแบบโครงสรา้งตามหลกัการยศาสตรไ์ดน้�ำมาใชก้บัแบบ SF3 ท�ำใหก้ระตุน้การท�ำงานของระบบ
ปิดเปิดไดง่้าย

SF1 & SF3
www.youtube.com

Kanal: WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH

คอกขงัตวัเองส�ำหรบัการเลีย้งแบบกลุม่
คอกผสมพนัธุส์�ำหรบัพืน้ทีก่ารผลติสองพืน้ที ่คอกขงัตนเองทีเ่ราผลติน้ันตรงตามขอ้ก�ำหนดทาง
กฎหมายส�ำหรบับรเิวณพืน้ทีร่อคลอด แตส่ามารถน�ำไปใชใ้นบรเิวณผสมพนัธุไ์ดโ้ดยไม่มปัีญหา
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คอกขงัตวัเองส�ำหรบัการเลีย้งแบบกลุม่
ปลอดภยัแมใ้นชว่งมกี�ำหนดั คอกผสมพนัธุจ์ะปิดดว้ยฟังชนักก์ระดกหลงัจากทีแ่ม่สกุรเขา้มาแลว้ ดว้ยวธินีีแ้ม่สกุรจะไดร้บั
การป้องกนัจากแม่สกุรตวัอืน่ ๆ ทีต่ามหลงัมา

ชอ่งเปิดเปิดขนาดใหญใ่นคอกผสมพนัธุท์�ำใหผู้ด้แูลโรงเลีย้งสามารถเขา้ไปไดอ้ย่างง่ายดาย นอกจากนี ้ยงัสามารถใชใ้นการเพาะ
พนัธุแ์ม่สกุรไดอ้กีดว้ย

ดา้นบนของคอกผสมพนัธุไ์ม่มกีารตดิตัง้สิง่ใดไว ้ดงัน้ันจงึประกนัการเขา้ถงึตวัสกุรไดอ้ย่างดี
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ประตูปิดก ัน้ส�ำหรบัการเลีย้งแบบกลุม่
ใชง่้ายและไวใ้จได ้ประตปิูดกัน้ของเราส�ำหรบัการเลีย้งแบบกลุม่ท�ำงานไดร้าบร ืน่ คงทน และใชง้านง่าย คณุสามารถน�ำไปปรบัให ้
เหมาะส�ำหรบัแตล่ะกรณีโดยเฉพาะได ้ดงัน้ันจงึใชไ้ดก้บัโรงเลีย้งทกุแห่ง

ประตปิูดกัน้ทีม่ตีวัล็อกเพยีงดา้นเดยีว ประตปิูดกัน้ทีม่ตีวัล็อกสองดา้น

ประตตูะวนัตก

คณุลกัษณะ 

�	ดา้นเดยีว สองดา้น หรอืแบบประตหูมุนเปิดปิด
�	ใชง้านราบร ืน่และใชง่้าย
�	ใชง้านไดโ้ดยไม่เหน็ดเหน่ือย
�	มั่นคง
�	คุม้ค่าราคา
�	ใชไ้ดก้บัโรงเลีย้งทุกแห่ง
�	สามารถปรบัใหเ้หมาะกบัแต่ละทีโ่ดยเฉพาะได ้
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ทีปิ่ดก ัน้ทางไลเ่ขา้และคอกสุกรเพศผู ้
ถูกทีถู่กเวลา ประตปิูดกัน้จะกกัสกุรเพศผูใ้หอ้ยูภ่ายในบรเิวณทีก่�ำหนด เพือ่กระตุน้สกุรเพศเมยีทีย่นือยูต่รงน้ันเกดิก�ำหนัด หาก
สกุรเพศผูไ้ม่ท�ำหนา้ทีใ่นขณะน้ัน คอกทีแ่ข็งแกรง่แน่หนาส�ำหรบัสกุรเพศเป็นทีท่ีถ่กูตอ้งอย่างยิง่ส�ำหรบัใหส้กุรเหลา่นีอ้ยู่

ทีปิ่ดกัน้ทางไลเ่ขา้นี ้สามารถตดิตัง้ไวร้ะหว่างผนังและคอกผสมพนัธุ ์หรอืระหว่างคอกผสมพนัธุส์องแถวทีห่นัหนา้เขา้หากนัก็ได ้

คอกสกุรเพศผูข้องเราไดร้บัการออกแบบอย่างครบครนัและสมบูรณต์รงกบัความตอ้งการของสกุรเพศผู ้
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คอกกลุ่มใหพ้ืน้ทีม่าก

สกุรเพศเมยีใชเ้วลาในการตัง้ครรภด์ว้ยกนั เป็นการส่งเสรมิความสุขสบายของสตัว ์

คอกกลุ่มส�ำหรบัสุกรเพศเมยี
ต ัง้ครรภร์ว่มกนั ในคอกกลุม่ของเรา สกุรเพศเมยีของคณุใชเ้วลาอยูก่บัสกุรเพศเมยีดว้ยกนัอย่างสงบ
สขุจนกระทั่งถงึเวลาคลอด

Group Management
www.youtube.com

ชอ่งl: WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH



97

5

7

6

8

1

3

2

4

อปุกรณ
โ์รงเลีย้ง

รางอาหารและหวัดืม่น�ำ้ส�ำหรบัพืน้ทีผ่สมพนัธุแ์ละเขตรอคลอด
แข็งแรงและถูกสุขอนามยั รางอาหาร Weda ท�ำจาก PVC หรอืสเตนเลส ไม่ไดเ้ช ือ่มตดิดว้ยการบดักร ีดงัน้ันจงึมอีายใุชง้าน
ยาวนานทีส่ดุ กบัหวัดืม่น�ำ้ของเรานี ้แม่สกุรของคณุจะไดร้บัการดแูลใหไ้ดน้�ำ้ไดอ้ย่างดทีีส่ดุเสมอในพืน้ทีผ่สมพนัธุแ์ละในเขตรอ
คลอด

รางอาหารส�ำหรบัคอกผสมพนัธุ ์1

3 รางอาหารส�ำหรบัคอกผสมพนัธุ ์
รางอาหารเดีย่วส�ำหรบัแม่สกุร2

4 รางอาหารคู่ส�ำหรบัแม่สกุร

ทีฉี่ดน�ำ้รางอาหารกบัตวัแบบห่วง5

7 ตวัดืม่กดั ลกูบอล
 หวัดืม่กดัหวันม6

8  Aqua-Level
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เทคโนโลยคีวบคมุ 
สภาพอากาศแวดลอ้ม
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เทคโนโลยคีวบคมุสภาพอากาศแวดลอ้ม..........................98-123

ประเภทระบบระบายอากาศ .............................................................100
ระบบควบคมุสภาพอากาศ...............................................................114
เพดาน............................................................................................... 115
วาลว์จา่ยอากาศเขา้.........................................................................116
พดัลม................................................................................................ 117
ปลอ่งระบายอากาศ...........................................................................118
ระบบท�ำความรอ้น.............................................................................120
ระบบท�ำความเย็นความดนัสงู..........................................................121
ระบบปรบัอากาศแบบแผ่น................................................................122

การใหอ้าหารเหลว
เทคโนโลยคีวบคมุ

สภาพ
อากาศแวดลอ้ม

การจดัการมูลสตัว์
อปุกรณ

โ์รงเลีย้ง
การใหอ้าหารตามเรยีก

การใหอ้าหารแหง้
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ประเภทระบบระบายอากาศ
การระบายอากาศแบบเจต็ อากาศบรสิทุธิเ์ขา้สูห่อ้งตา่ง ๆ ทีแ่ยกกนั ผ่านทางชิน้สว่นป้อนอากาศทีต่ดิตัง้
ทีผ่นังดา้นขา้ง
ประเทศทีส่ามารถท�ำการระบายอากาศแบบเจ็ตไดน้ั้น ไดท้�ำเคร ือ่งหมายสแีดงไวบ้นแผนทีด่า้นลา่ง

ค�ำอธบิาย การระบายอากาศแบบเจต็ พรอ้มดว้ยอปุกรณป้์อนอากาศบรสุิทธิ ์(วาลท์ีผ่นงั):
อากาศบรสิทุธิเ์ขา้สูห่อ้งผ่านทางชิน้สว่นป้อนอากาศทีต่ดิตัง้ไวท้ีผ่นังดา้นขา้ง ช ิน้สว่นป้อนอากาศถกูควบคมุโดยคอมพวิเตอร ์

 

ภมูอิากาศ ซึง่จะปรบัต�ำแหน่งของปีกกระพอืเพือ่ใหบ้รรลคุวามเรว็ในการจา่ยอากาศทีต่อ้งการได ้
ระยะความลกึของอากาศทีพุ่่งเขา้ถงึพืน้ทีด่ว้ยระบบระบายอากาศประเภทนีค้อื 12 เมตร (ดา้นเดยีว)

เท
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สภ
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ลอ้

ม

Jet ventilation
www.youtube.com

ชอ่ง: WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH

ปลอ่งระบายอากาศ
เซนเซอรอ์ณุหภูมิ

คอมพวิเตอรค์วบคุม
สภาพอากาศ

KL 6410

วาลท์ีผ่นัง
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วาวล์จ่ายอากาศทีเ่พดาน

ระบบระบายอากาศแบบเจ็ต

ประเภทระบบระบายอากาศ
การระบายอากาศแบบเจต็ การระบายอากาศประเภทนีเ้หมาะส�ำหรบัใชใ้นโรงเลีย้งสกุรขนุและโรงเลีย้ง
แม่สกุรตรงพืน้ทีร่อคลอด

เทคโนโลยคีวบคมุ
สภาพ

อากาศแวดลอ้ม

วาวล์จ่ายอากาศอากาศทีผ่นัง

Jet ventilation
www.youtube.com

ชอ่ง: WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH
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ประเภทระบบระบายอากาศ
ตวัจา่ยอากาศขาเขา้ ดว้ยระบบระบายอากาศประเภทนีป้รมิาณอากาศขาเขา้จะไหลเขา้สูห่อ้งผ่านทางตวั
จา่ยอากาศขาเขา้ (ZLV)
ประเทศทีส่ามารถท�ำการระบายอากาศดว้ยตวัจา่ยอากาศขาเขา้นีไ้ดน้ั้น ไดท้�ำเคร ือ่งหมายสแีดงไวบ้น
แผนทีด่า้นลา่ง

ค�ำอธบิายของระบบระบายอากาศดว้ยตวัจา่ยอากาศ:
ดว้ยระบบระบายอากาศประเภทนี ้ปรมิาณอากาศทีป้่อนเขา้ไป
ในหอ้งจะไหลผ่านทางตวัจา่ยอากาศ  เน่ืองจากหวัฉีดทีม่รีปู
ทรงพเิศษดา้นลา่งของตวัจา่ยอากาศ อากาศบรสิทุธิจ์ะถกู
จา่ยใหก้ระจายไปทัว่หอ้งอยา่งสม�่ำเสมอ เพือ่เพิม่รศัมกีารจา่ย
อากาศใหก้วา้งขึน้ สามารถตดิตัง้อปุกรณท์ีเ่รยีกวา่พดัลมที่
ดา้นลา่งได ้

	 ระบบระบายอากาศดว้ยตวัจ่ายอากาศ

ประเทศทีส่ามารถใชร้ะบบระบายอากาศดว้ยตวัจ่ายอากาศได ้ 
(สแีดง)

ตวัจา่ยอากาศ

คว
าม

สงู
ใน

กา
รต

ดิต
ัง้ 

ZL
V

Supply air distributor
www.youtube.com

ชอ่ง: WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH
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ระบบระบายอากาศดว้ยตวัจ่ายอากาศขาเขา้

ระบบระบายอากาศดว้ยตวัจ่ายอากาศขาเขา้

ประเภทระบบระบายอากาศ
ตวัจา่ยอากาศขาเขา้ ระบบระบายอากาศประเภทนีเ้หมาะอย่างยิง่ส�ำหรบัการใชง้านในโมโนบล็อก

เทคโนโลยคีวบคมุ
สภาพ

อากาศแวดลอ้ม

Supply air distributor
www.youtube.com

m ชอ่ง: WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH
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ค�ำอธบิาย การป้อนอากาศเขา้แบบกระจาย และแบบกระจาย combi พรอ้มดว้ยอปุกรณป์ระกอบทีเ่พดาน:
การป้อนอากาศแบบกระจาย: ปรมิาณอากาศเขา้ทางชายคาดา้นขา้งสูห่อ้งใตห้ลงัคาบฉุนวน จากตรงน้ันอากาศจะไหลผ่านฝ้า
เพดานทีม่รีพูรนุเขา้ไปในหอ้งจนไปถงึตวัสตัว ์ การระบายอากาศลกัษณะนีช้ว่ยใหก้ระจายอากาศไดท้ัว่อยา่งสม�่ำเสมอ
การป้อนอากาศแบบกระจาย combi พรอ้มดว้ยอปุกรณป์ระกอบทีเ่พดาน:  ท�ำงานเหมอืนการป้อนอากาศแบบกระจาย  แตว่า่
อปุกรณป์ระกอบทีเ่พดานทีเ่พิม่เขา้มาน้ัน สามารถชว่ยเพิม่อตัราการไหลผ่านของอากาศในชว่งฤดรูอ้นและลดอตัราตามสว่นลงได ้
ในชว่งฤดหูนาว

ประเภทระบบระบายอากาศ
ระบบระบายอากาศแบบกระจาย และกระจาย combi ระบบระบายอากาศแบบกระจาย combi 
ท�ำงานดว้ยเพดานทีม่รีูพรุนและชิน้สว่นฝ้าเพดาน
ประเทศทีส่ามารถท�ำการระบายอากาศแบบกระจาย และกระจาย combi นีไ้ดน้ั้น ไดท้�ำเคร ือ่งหมายสแีดงไว ้
บนแผนทีด่า้นลา่ง Diffuse & combi diffuse

www.youtube.com
ชอ่ง: WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH

ปลอ่งระบายอากาศ

เซนเซอรอ์ณุหภูมิ

คอมพวิเตอรค์วบคุม
สภาพอากาศ 

KL 6410

วาวล์จ่ายอากาศทีเ่พดาน

ฉนวนใยหนิกนัน�ำ้ไดพ้รอ้มดว้ยผนืใยแกว้บนเพดาน
ระบายอากาศแบบราวทีท่�ำจากพลาสตกิเสรมิใยแกว้
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Bild Anlage Kombi Diffuse Lüftung: Winfried

ประเภทระบบระบายอากาศ
ระบบระบายอากาศแบบกระจาย และกระจาย combi  ระบบระบายอากาศแบบกระจาย และกระจาย 
combi เป็นหน่ึงในระบบระบายอากาศทีค่วบคมุดว้ยอากาศปลอ่ยออก ในระบบควบคมุดว้ยอากาศปลอ่ย
ออกนี ้อากาศจะไหลเขา้สูโ่รงเลีย้งในปรมิาณมากเท่าใดก็ได ้แตจ่ะไหลกลบัออกไดเ้พยีงปรมิาณทีถ่กูจ�ำกดั
โดยระบบควบคมุเท่าน้ัน

การป้อนอากาศเขา้แบบกระจาย

การป้อนอากาศเขา้แบบกระจาย combi

เทคโนโลยคีวบคมุสภาพ
แวดลอ้ม

Diffuse & combi diffuse 
www.youtube.com

ชอ่ง: WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH
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ประเภทระบบระบายอากาศ
ระบบระบายอากาศผา่นชอ่งประตู ระบบระบายอากาศประเภทนี ้ใชอ้ากาศบรสิทุธิจ์ากบรเิวณทางเขา้
หนา้หอ้งหรอืทางเดนิกลาง

ค�ำอธบิายส�ำหรบัการระบายอากาศผ่านชอ่งประตู:

ปรมิาณอากาศไหลเขา้ทางชายคาดา้นขา้งสูห่อ้งใตห้ลงัคา และ
ไหลลงผ่านทางเดนิกลางไปสูห่อ้ง จากตรงน้ันจะไหลไปตามทาง
เดนิใหอ้าหารและเหนือผนังคอกไปจนถงึตวัสตัว ์
เงือ่นไขส�ำหรบัการระบายอากาศประเภทนี ้ คอื คอกดา้นทีต่ดิ
กบัทางเดนิตอ้งมคีวามสงู 1 ม. และมแีผงปิด การระบายอากาศ
ผ่านชอ่งประตเูหมาะส�ำหรบัหอ้งขนาดเล็กทีม่คีวามลกึของหอ้ง
สงูสดุประมาณ 15 ม. และความลกึของคอกประมาณ 4.5 ม.

ลกัษณะการท�ำงานของระบบระบายอากาศผ่านชอ่งประตู

ประเทศทีส่ามารถใชร้ะบบระบายอากาศผ่านชอ่งประตไูด ้
(สแีดง)

Door passage ventilation
www.youtube.com

ชอ่ง: WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH
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Winfried

ระบบระบายอากาศผ่านชอ่งประตู

ระบบระบายอากาศผ่านชอ่งประตู

ประเภทระบบระบายอากาศ
ระบบระบายอากาศผา่นชอ่งประตู ระบบระบายอากาศชอ่งผ่านประตเูป็นหน่ึงในระบบระบายอากาศที่
ควบคุมดว้ยอากาศปลอ่ยออก ในระบบประเภทนีอ้ากาศจะไหลเขา้สูโ่รงเลีย้งในปรมิาณมากเท่าใดก็ได ้แต่
จะไหลกลบัออกไปไดเ้พยีงปรมิาณทีถ่กูจ�ำกดัโดยระบบควบคมุเท่าน้ัน

Door passage ventilation
www.youtube.com

ชอ่ง: WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH

เทคโนโลยคีวบคมุ
สภาพ

อากาศแวดลอ้ม
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ประเภทระบบระบายอากาศ
การระบายอากาศบรสุิทธิสู์จ่มูก ระบบระบายอากาศนีต้ดิตัง้ไวใ้นเขตแม่สกุร และส่งอากาศบรสิทุธิไ์ปสูจ่มูกแม่สกุรโดยตรง แลว้
จงึแบ่งกระจายและท�ำความรอ้น จากแหล่งทีอ่ากาศเขา้มาและแหล่งทีท่�ำความรอ้น

ค�ำอธบิาย ส�ำหรบัการระบายอากาศบรสุิทธิสู์จ่มูก:
ในระบบระบายอากาศบรสิทุธิส์ูจ่มูก อากาศจากหอ้งใตห้ลงัคาหุม้ฉนวนจะถกูพาตรงไปถงึจมูกของแม่สกุรโดยทางทอ่ทีจ่ดัวางไวด้า้น
บนเหนือตวัแม่สกุร อากาศขาเขา้จะไหลลงสูร่างอาหารกอ่น แลว้คอ่ย ๆ ไหลลงสูพ่ืน้ทีน่อนของแม่สกุร ตรงน้ันอากาศจะถกูท�ำใหอุ้น่
ดว้ยความรอ้นจากรา่งกายของแม่สกุรและจะสง่ตอ่ไปยงัรงัลกูสกุร

รงัลกูสกุร

ทอ่จา่ยอากาศเขา้
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ประเทศทีส่ามารถใชร้ะบบระบายอากาศบรสิทุธิส์ูจ่มูกได ้(แสดงเป็นสแีดง)

ระบบระบายอากาศบรสิทุธิส์ูจ่มูก

ประเภทระบบระบายอากาศ
การระบายอากาศบรสุิทธิสู์จ่มูก ระบบนีส้ามารถใชร้ว่มกบัเพดานเจาะรูซ ึง่ใชใ้นฤดหูนาวได ้ขณะทีปิ่ดท่อส่งอากาศไว ้แบบที่
เปลีย่นแปลงนีส้มควรใชเ้ป็นพเิศษในภูมภิาคทีม่อีากาศหนาว

เทคโนโลยคีวบคมุ
สภาพ

อากาศแวดลอ้ม
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ประเภทระบบระบายอากาศ
ระบบระบายอากาศแบบอโุมงค ์ระบบระบายอากาศแบบอโุมงคใ์ชใ้นประเทศเขตรอ้นและกึง่เขตรอ้น 
ทกุประเทศทีส่ามารถท�ำการระบายอากาศดว้ยระบบระบายอากาศแบบอโุมงคนี์ไ้ดน้ั้น ไดท้�ำเคร ือ่งหมายสี
แดงไวบ้นแผนทีด่า้นลา่ง

ค�ำอธบิายส�ำหรบั การระบายอากาศแบบอโุมงค:์
ระบบระบายอากาศแบบอโุมงคท์�ำงานดว้ยระบบปรบัอากาศแบบแผง พดัลมสายพานตวัวทีีด่า้นหลงัของโรงเลีย้งดดูอากาศอุน่จาก
ภายนอกผ่านแผงของระบบปรบัอากาศทีย่ดึตดิกบัดา้นนอกอาคารโรงเลีย้งเขา้มาในโรงเลีย้ง แผ่นแผงทีช่ ุม่น� ำ้จะท�ำอากาศอุน่จาก
ภายนอกใหเ้ย็นลงดว้ยการใหค้วามชืน้ อากาศเย็นจะไปถงึตวัสตัว ์และอากาศที ่“ใชแ้ลว้” ในโรงเลีย้งจะถกูดดูออกจากโรงเลีย้งให ้
กลบัสูภ่ายนอกทีด่า้นทา้ยตวัอาคาร

Tunnel ventilation
www.youtube.com

ชอ่ง: WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH

คอมพวิเตอร ์
ควบคุมสภาพ
อากาศ 
KL 6401

ระบบปรบัอากาศแบบแผง

เซนเซอรค์วามชืน้

เซนเซอรอ์ณุหภูมิ

 พดัลมสายพานวี
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ระบบปรบัอากาศแบบแผง

ระบบระบายอากาศแบบอโุมงค ์ทีม่พีดัลมทรงกรวย

ประเภทระบบระบายอากาศ
ระบบระบายอากาศแบบอโุมงค ์ส�ำหรบัเทคนิคการระบายอากาศแบบนีต้อ้งตดิตัง้ระบบคอกพเิศษแบบ
เปิดในโรงเลีย้ง ดขูอ้มูลรายละเอยีดเพิม่เตมิในเร ือ่งนีไ้ดใ้นบทการจดัท�ำโรงเลีย้ง

เทคโนโลยคีวบคมุ
สภาพ

อากาศแวดลอ้ม

Tunnel ventilation
www.youtube.com

ชอ่ง: WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH
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ประเภทระบบระบายอากาศ
ระบบระบายอากาศแบบอโุมงค ์Combi ดว้ยอปุกรณป์ระกอบทีเ่พดาน หรอืหรอืวาลว์ผนงั ระบบ
ระบายอากาศนีเ้ป็นการรวมระบบระบายอากาศแบบอโุมงคเ์ขา้กบัระบบระบายอากาศแบบเจ็ต 
ทกุประเทศทีส่ามารถท�ำการระบายอากาศดว้ยระบบระบายอากาศแบบอโุมงค ์Combi นีไ้ดน้ั้น ไดท้�ำ
เคร ือ่งหมายสแีดงไวบ้นแผนทีด่า้นลา่ง

ค�ำอธบิายส�ำหรบั ระบบระบายอากาศแบบอโุมงค ์Combi ดว้ยอปุกรณป์ระกอบทีเ่พดาน หรอืหรอืวาลว์ผนงั:
น�ำสองระบบมาใชก้บัการระบายอากาศประเภทนี ้ระบบระบายอากาศแบบอโุมงค ์(ดหูนา้ 110) และระบบระบายอากาศแบบเจ็ต (ดู
หนา้ 100) ในฤดรูอ้นอปุกรณป์ระกอบทีเ่พดานหรอืวาลว์ผนังจะปิดและโรงเลีย้งจะไดร้บัอากาศบรสิทุธิด์ว้ยระบบระบายอากาศแบบ
อโุมงค ์ในชว่งฤดหูนาวเมือ่อณุหภมูลิดลง บานมู่ลีปิ่ดดา้นหนา้ของพดัลมจะถกูปิด อปุกรณป์ระกอบทีเ่พดานหรอืวาลว์ผนังจะเปิด
ออก และโรงเลีย้งจะไดร้บัการระบายอากาศดว้ยระบบระบายอากาศแบบเจ็ต

Combi tunnel ventilation
www.youtube.com

ชอ่ง: WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH

เซนเซอรค์วามชืน้

เซนเซอรอ์ณุหภูมิ

พดัลมระบายอากาศ 
ตดิผนังพรอ้มมู่ลี่

พดัลมสายพานวี

ระบบปรบัอากาศแบบแผง

วาลว์ผนัง

คอมพวิเตอร ์
ควบคุมสภาพ
อากาศ 
KL 6401
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ระบบระบายอากาศแบบอโุมงค ์Combi

ระบบระบายอากาศแบบอโุมงค ์Combi

ประเภทระบบระบายอากาศ
ระบบระบายอากาศแบบอโุมงค ์Combi ดว้ยอปุกรณป์ระกอบทีเ่พดาน หรอืหรอืวาลว์ผนงั การ
ระบายอากาศประเภทนีเ้หมาะส�ำหรบับรเิวณทีม่คีวามผนัผวนของอณุหภมูสิงูเมือ่เทยีบกนัระหวา่งกลางวนั
และกลางคนื

Combi tunnel ventilation
www.youtube.com

ชอ่ง: WEDA Dammann  
& Westerkamp GmbH

พดัลมสายพานวี

เทคโนโลยคีวบคมุ
สภาพ

อากาศแวดลอ้ม
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ระบบควบคมุสภาพอากาศ
อากาศบรสุิทธิใ์นโรงเลีย้งของคณุ ระบบควบคุมสภาพอากาศของเราสามารถควบคุมสภาพอากาศในหอ้งโรงเลีย้งของคณุ
อย่างไวว้างใจได ้สามารถอ่านอณุหภูมใินโรงเลีย้งและระดบัการระบายอากาศไดด้ว้ยการมองปราดเดยีว

คณุลกัษณะ 

CBA และ CB (ไม่มภีาพแสดง)
�	ใชป้ฏบิตังิานไดง่้าย
�	แสดงภาพสรุปรวมของการระบายอากาศและอณุหภูมิ
�	การแจง้เตอืนอณุหภูมติ�่ำสดุและสูงสดุ

CBA ซรีสี ์KL64

ซรีสี ์KL64
�	จอแสดงผลขนาดใหญ่ทีม่สีญัลกัษณท์ีเ่ขา้ใจได ้
�	�เสน้โคง้การเจรญิเตบิโตทีป่รบัได ้อ�ำนวยใหป้รบั 

สภาพอากาศเขา้กบัอายุของสตัวไ์ด ้
�	ควบคุมสภาพอากาศไดอ้ย่างแม่นย�ำผ่านหน่วย AQC
�	�ฟังกช์ ัน่การควบคุมส่วนกลางส�ำหรบัการระบายอากาศ 

และการท�ำความรอ้น
�	สามารถขยายโมดลูออกไปได ้
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1

2

คณุลกัษณะ 
 
เพดานกระจายอากาศ
�	เคลอืบหรอืไม่เคลอืบผวิ
�	มรีูสล็อตและลายสนั
�	การแจกจ่ายปรมิาณอากาศคงที่

�	ประสทิธภิาพเก็บความรอ้นทีด่ี
�	ท�ำจากโพลเีอสเตอรเ์สรมิใยแกว้หรอือะลูมเินียม (ทนไฟ)
�	ท�ำใหแ้จกจ่ายอากาศไดด้มีากเน่ืองจากการบุดว้ยใย 
	 แร ่แมใ้นหอ้งขนาดใหญ่
�	พืน้ผวิเรยีบและท�ำความสะอาดไดง่้าย
 
 
เพดานฉนวน (ไม่มภีาพแสดง)
�	ฉนวนกนัความรอ้นรกัษาอากาศภายในโรงเลีย้งใหอ้บอุน่
�	ท�ำความสะอาดไดง่้ายดว้ยพืน้ผวิเรยีบ

เพดาน 
การบเุพดานและผนังทีเ่หมาะยิง่ส�ำหรบัโรงเลีย้งของคณุ ประเภทผลติภณัฑข์องเรารวมถงึฝ้าเพดานส�ำหรบัความตอ้งการทกุ
ประการ เร ิม่ตน้ดว้ยเพดานระบายอากาศทีท่�ำจากโฟมแข็ง PS ทีข่ยายตวัออก เพดานอะลมูเินียม ตลอดไปจนถงึและเพดานฉนวน

    เพดานรูพรุน1 2    เพดานราว     เพดานอะลูมเินียม

    ภาพหนา้ตดัของเพดานราวทีม่ฉีนวนกนัความรอ้น

เทคโนโลยคีวบคมุ
สภาพ

อากาศแวดลอ้ม
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1 2

3 4

วาลว์จา่ยอากาศเขา้
แม่นย�ำและเรยีบง่าย วาลว์จา่ยอากาศเขา้ทีเ่พดานและทีผ่นังของเราท�ำใหส้ามารถควบคมุปรมิาณอากาศป้อนเขา้ไดอ้ยา่งแม่นย�ำ 
วาลว์เหมาะส�ำหรบัสตัวท์กุประเภทและสถานการณก์ารตดิตัง้ทกุกรณี

คณุลกัษณะ 

วาลว์จา่ยอากาศเขา้ทีเ่พดาน
�	มใีหเ้ลอืกทัง้แบบวาลว์เดีย่วและวาลว์คู่
�	การแจกจ่ายอากาศทีด่ดีว้ยอตัราอากาศต�่ำสดุ
�	สมรรถภาพสูงทีอ่ตัราอากาศสูงสดุ
�	�การระบายอากาศโดยใชพ้ลงังานอย่างมปีระสทิธภิาพ 

ดว้ยความตา้นทานต�่ำสดุ
�	ตดิตัง้ง่ายในเพดานโรงเลีย้งแบบแบนราบ
�	�สามารถใชร้ว่มกบัระบบระบายอากาศแบบกระจายส�ำหรบั

อตัราอากาศฤดูรอ้น
�	พืน้ผวิเรยีบและท�ำความสะอาดไดง่้าย

วาลว์จ่ายอากาศเขา้ทีเ่พดาน (เดีย่วและคู)่ วาลวจ์่ายอากาศเขา้ทีผ่นัง 

วาลวจ์า่ยอากาศทีผ่นงั
�	ค่าความเป็นฉนวนสูง (การลดการควบแน่นของไอน�ำ้)
�	มเีสถยีรภาพ
�	ไม่ตอ้งมเีพดานแขวน
�	อากาศเย็นสบายกว่าเน่ืองจากอากาศเขา้มาจากภายนอก 
	 โดยตรง
�	คุม้ค่าตน้ทุนเพราะไม่จ�ำเป็นตอ้งมเีพดานแขวน
�	พืน้ผวิเรยีบและท�ำความสะอาดไดง่้าย

    &1 3     &2 4
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พดัลม
สภาพอากาศทีด่สี�ำหรบัสตัวข์องคณุ พดัลมแบบปลอ่งและพดัลมตดิผนังทีว่างใจไดข้องเราชว่ยอ�ำนวยใหไ้ดส้ภาพอากาศทีด่ใีน
โรงเลีย้งของคณุเสมอ

คณุลกัษณะ

พดัลมสายพานตวัวี
�	�สมรรถภาดการระบบอากาศสูงสดุ ที ่คุม้ค่าตน้ทุนการซือ้
�	การท�ำงานอย่างประหยดั
�	ใชพ้ลงังานต�่ำมากดว้ยประสทิธภิาพสูง
�	ระดบัเสยีงต�่ำสดุ
�	ปรมิาณอากาศสูง
�	เหมาะทีส่ดุส�ำหรบัระบบระบายอากาศแบบอโุมงค ์
�	สามารถเลอืกใชก้บักรวยได ้

พดัลมตดิผนงัและพดัลมตดิต ัง้ในปล่อง
�	ปรบัตัง้ได ้
�	ใชพ้ลงังานต�่ำ
�	เสยีงคอ่ย
�	ประกอบตดิตัง้ง่าย

พดัลมทีต่ดิตัง้ในปลอ่ง (ตดิตัง้ในปลอ่งระบายอากาศออก)พดัลมตดิผนัง 

พดัลมสายพานตวัว ี(แสดงใหเ้ห็นในทีนี่แ้บบทีม่กีรวย) จดัอยูใ่น
กลุ่มพดัลมตดิผนัง

เทคโนโลยคีวบคมุ
สภาพ

อากาศแวดลอ้ม
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เทคโนโลยคีวบคมุสภาพอากาศแวดลอ้ม
สว่นประกอบของปล่องระบายอากาศออก แผนภาพตอ่ไปนีแ้สดงโครงสรา้งปลอ่งระบายอากาศออก
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Vario-Clip®

85

คณุลกัษณะ 
 
     ตวักระจายอากาศ
�	เพิม่ประสทิธภิาพอากาศไดถ้งึ 15%
�	ลดปรมิาณฝนทีต่กลงในปลอ่งระบายอากาศออก

	 ตวัยดึกนัพายุเพือ่การรกัษาเสถยีรภาพ

	 แคลมป์ยดึปล่องเพือ่การรกัษาเสถยีรภาพ 

	 วสัดุคลุมหลงัคา GFRP

	 ปล่องระบายอากาศ
�	หุม้ฉนวนทัง้หมด
�	เคลอืบทัง้ภายในและภายนอก (GFRP) ทีแ่ข็งแรงทนทาน
�	โครงสรา้งพเิศษ  „Vario-clip®“:  
	� ปลอ่งคร ึง่ซกีที ่“คลปิ” ประกบเขา้กนัดว้ยโปรไฟลค์ลปิ PVC 

โดยไม่ตอ้งใชส้ายรดัหรอืแคลมป์จบัทอ่เพิม่เตมิ ประหยดัพืน้ที่
ในการขนสง่ไดถ้งึ 50% เน่ืองจากสามารถจดัวางซอ้นกนัได ้

1

 
     พดัลมทีต่ดิตัง้ในปลอ่ง

	 แหวนเกาะเกีย่ว

	 ยูนิต AQC
�	�สามารถใชเ้ป็นหน่วยควบคมุและวดัคา่ในระบบระบายอากาศ

ออกสว่นกลาง หรอืใตป้ลอ่ยระบายอากาศได ้
�	�การระบายอากาศทีใ่ชพ้ลงังานเหมาะสมทีส่ดุ
�	�ประกอบดว้ยพดัลมวดัค่า, ปีกกระพอือากาศออก และ 

เซอรโ์วมอเตอร ์

	 อา่งรองรบัน�ำ้

2

3

4

5

6

7

8

9

เทคโนโลยคีวบคมุสภาพอากาศแวดลอ้ม
สว่นประกอบของปล่องระบายอากาศออก ค�ำอธบิายตอ่ไปนีใ้หภ้าพรวมทีด่แีกค่ณุเกีย่วกบัโครงสรา้งปลอ่งระบายอากาศออก

เทคโนโลยคีวบคมุ
สภาพ

อากาศแวดลอ้ม
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คณุลกัษณะ 
 
การท�ำความรอ้นน�ำ้อุน่
�	มที่อใหเ้ลอืกแบบโครง เดลตา้ หรอื แฝด
�	ท�ำจากอะลูมเินียม
�	ประหยดัค่าใชจ้่ายดา้นพลงังาน
�	ผลผลติความรอ้นสูงสดุ
�	�สามารถใชค้วามรอ้นปลอ่ยทิง้จากเตาเผาของโรงผลติ

พลงังานนอกรูปแบบได ้
�	พืน้ทีผ่วิกวา้งของท่อชว่ยใหป้ลอ่ยความรอ้นไดม้าก
�	ไม่มกีารผลติ CO2

�	ไม่มคีวามชืน้เพิม่เตมิในโรงเลีย้ง
�	สามารถควบคุมสภาพอากาศภายในอาคารไดด้ขีึน้
�	ท่อเดลตา้: ตดิตัง้ภายใตท้่อป้อนอากาศเขา้ ชว่ยอุน่อากาศ 
	 บรสิทุธิท์ีเ่ขา้มา
�	ท่อแฝด (รูปภาพ): ตดิตัง้บรเิวณทีส่ตัวเ์อนตวันอน

ระบบท�ำความรอ้น
อณุหภูมเิหมาะสมทีสุ่ดในโรงเลีย้ง อณุหภูมเิหมาะสมทีส่ดุในโรงเลีย้งเป็นปัจจยัส�ำคญัส�ำหรบัความส�ำเรจ็ในการผลติ 
ผลติภณัฑข์องเราจดัการดแูลเร ือ่งอณุหภูมทิีส่ตัวข์องคณุรูส้กึสบาย

    ท่อยางโครง1 2    โบลเวอรแ์กส๊ทัง้หมด     ท่อแฝด

โบลเวอรแ์กส๊ท ัง้หมด
�	�เผาไหมก้า๊ซธรรมชาตหิรอืกา๊ซเหลวเพือ่จะสรา้งความ 

รอ้น
�	ตดิตัง้โดยตรงในหอ้ง
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ระบบท�ำความเยน็ความดนัสูง
การท�ำความเย็นและการท�ำใหค้ราบออ่นตวัในระดบัสูงสุด การท�ำความเย็น การควบคมุความชืน้ในอากาศ รวมถงึการลด
กลิน่ และท�ำใหค้ราบเปรอะเป้ือนพืน้โรงเลีย้งออ่นตวั เป็นงานส�ำคญัของระบบท�ำความเย็นแรงดนัสงูของเรา

คณุลกัษณะ 

�	ความสามารถในการท�ำความเย็นสูง
�	ควบคุมผ่านคอมพวิเตอร ์
�	ชว่งอายกุารใชง้านยาวนาน เน่ืองจากชิน้ส่วนในโรงเลีย้ง

 

	 ท�ำมาจากสเตนเลสหรอืพลาสตกิ
�	การบ�ำรุงรกัษานอ้ย
�	ไม่จ�ำเป็นตอ้งมกีารเปลีย่นแปลงโครงสรา้งอาคาร
�	สามารถตดิตัง้อปุกรณเ์พิม่เตมิในภายหลงัได ้
�	ประกอบง่าย
�	�การฆ่าเช ือ้โรคในโรงเลีย้ง การท�ำใหค้ราบใหอ้อ่นตวั การพ่น 

ไอน�ำ้มนัหอมระเหย

    สามารถควบคุมผ่าน ซรีสี ์KL64 ได ้ 1    ปัม๊ 2   หวัฉีด    ท่อแฝด

เทคโนโลยคีวบคมุ
สภาพ

อากาศแวดลอ้ม
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ระบบปรบัอากาศแบบแผง ส�ำหรบัการระบายความรอ้นดว้ยการระเหย
การท�ำความเย็นอย่างมปีระสทิธภิาพ ในการระบายความรอ้นดว้ยการระเหยน้ัน จะน�ำระบบปรบัอากาศแบบแผงมาใชร้ว่มกบั
แผ่นแผงทีท่�ำจากเซลลโูลสหรอืพลาสตกิ แผ่นแผงจะถกูคลกิตดิเขา้ไปในระบบรางและท�ำใหเ้ปียกน�ำ้โดยใชปั้ม๊

คณุลกัษณะ 

�	ระบบปิดครบวงจร
�	ไม่ตอ้งมแีหล่งพลงังานภายนอกเพิม่เตมิส�ำหรบัการระเหย
�	�ตวัหกัเหพเิศษพรอ้มถงัน�ำ้ตดิตัง้ในตวัทีร่อ่งน�ำ้จดัการใหน้�ำ้

กระจายตวัทั่วทัง้แผ่นแผงไดด้ทีีส่ดุ
�	มเีสถยีรภาพสูง
�	ง่ายตอ่การตดิตัง้แผ่นดว้ยโปรไฟลค์ลปิ
�	ปรบัตวัไดเ้ป็นขัน้ ๆ ขัน้ละ 3 เมตร
�	ไม่ตอ้งมถีงัน�ำ้ภายนอก
�	ไม่มกีารกดักรอ่น เน่ืองจากชิน้ส่วนทัง้หมดท�ำจาก 

 

	 PVC หรอืสเตนเลส
�	สามารถตอ่น�ำ้ไดท้ีด่า้นขา้งหรอืตรงกลาง

    แผ่นแผงพลาสตกิ
2    แผ่นแผงเซลลโูลส (ตามความตอ้งการของลกูคา้)
1
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เทคโนโลยคีวบคมุ
สภาพ
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การจดัการมูลสตัว ์
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ระบบแทงกส์เตนเลสส�ำหรบัมูลสตัว ์
ทีเ่กบ็มูลสตัวค์ุณภาพระดบัสูงสุด ระบบแทงกท์�ำดว้ยเหล็กสเตนเลสไดร้บัการผลติดว้ยเทคโนโลยทีนัสมยัทีส่ดุจากเหล็กกลา้
ไรส้นิมประเภทต่าง ๆ ทีผ่่านกรรมวธิเีตรยีมวตัถดุบิอย่างพถิพีถินั ช ิน้ส่วนแต่ละชิน้ผลติขึน้มาอย่างเจาะจงใหเ้ขา้กนัไดอ้ย่างเหมาะ
เจาะ เน่ืองจากโครงสรา้งพเิศษแบบกรอบแนวตัง้ จงึท�ำใหร้ะบบของเรามคีวามเสถยีรมั่นคงเป็นพเิศษ

คณุลกัษณะ 

�	�ประสทิธภิาพคุม้ราคา น�ำ้หนักเบา แตใ่นขณะเดยีวกนัมี
ความมั่นคงสูง
�	�มอีายกุารใชง้านยาวนาน ท�ำความสะอาดง่าย
�	�เน่ืองจากมชี ัน้เคลอืบขนาดบางมากทีท่นทานตอ่สารเคมแีละ

ไม่เกดิปฏกิริยิาใด จงึมคีวามทนทานตอ่การกดักรอ่นสูง และ
ทนตอ่การถไูถและแรงเสยีดสี
�	�โครงสรา้งแบบแบ่งส่วนท�ำใหป้ราศจากปัญหาในการตอ่ใหสู้ง

ขึน้ ขยายขนาด ถอดประกอบออก และโยกยา้ย
�	 �ปราศจากปัญหาในการตดิตัง้ระบบระบายอากาศ อปุกรณ์

กวนและผสม
�	�ฝาคลุมท�ำดว้ยแผ่นผา้พลาสตกิหรอื GRP

คณุลกัษณะ

�	ตดิตัง้ง่ายและรวดเร็ว
�	ไม่ตอ้งบ�ำรุงรกัษา
�	�มคีวามทนทานสูงตอ่การกระแทกและมั่นคงแข็งแรงอนั

เน่ืองจาก “การขึน้รูปดว้ยความรอ้น”
�	�ส่งเสรมิสุขอนามยัของโรงเลีย้ง เน่ืองจากมกีารปลอ่ยมูลสตัว ์

ออกมาตลอดเวลา
�	�เหมาะส�ำหรบัฟารม์ใหม่หรอืทีป่รบัแปลงใหม่ไดด้เีหมอืนกนั

ระบบท่อมูลสตัว ์
ระบบทนัสมยัพรอ้มดว้ยเทคโนโลยรีะดบัสูง  ระบบท่อมูลสตัวอ์นัชาญฉลาดของ  Weda เสนอขอ้ดอีย่างยิง่ตอ่สภาพอากาศ
แวดลอ้มของโรงเลีย้งและสุขอนามยัในโรงเลีย้ง ดงัน้ันจงึเป็นส่วนส�ำคญัในการพฒันาสุขภาพสตัว ์
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